
9.1 Pozice problému a příklad
(^72)Struktur8 a klasifikace sekvenčních systémů
9.2.1 Struktura. Definice.
9.2.2 Vnitřní a totální stavy
9.2.3 Klasifikace
10. Huffmanova metoda
10.1 Övod
10.2 Princip Huffmanovy metody
10.3 Výklad metody na příkladu
10.3.1 Slovní znéní problému
10.3.2 Očíslování stavů. Stavový diagram.
10.3.3 Primitivní fázová tabulka
10.3.4 Redukce primitivní fázové tabulky
10.3.5 Organizace sekundárních proměnných
10.3.6 Sekundární excitační matice
10.3.7 Sestavení výstupní matice
10.3.8 Sestavení logického diagramu 
10.4 Aplikace: studium binární paměti
10.4.1 Slovní formulace problému. Fázová tabulka.
10.4.2 Různé typy paměti
10.4.2.1 Typ I. Klopný obvod s prioritním zapnutím
10.4.2.2 Klopný obvod s prioritním vypnutím
10.4.2.3 Typ III. Klopný obvod bez priority
10.4.2.4 Typ IV
10.5 Paměl RS a JK. Realizace jedním operátorem.
10.5.1 Paměl RS s R . S = 0
10.5.2 Paměl RS s R V S = 1
10.5.3 Paměl JK
10.5.4 Paměl D /Delay - Flipflop/
10.5.5 Symetricky řízená paměl 
11 Registry
11.1 Definice
11.2 Přenos obsahu jedné paměti do druhé
11.2.1 Přenos bez destrukce informace
11.2.2 Přenos s destrukcí informace 
П.З Spoušlový posouvací registr
11.3.1 VSeobecně

Pí 1,3.2 Použití zpožäovacího členu jako dočasné paměti
11.3.3 Použití paměti RS jako paměti dočasné
11.4 Paměti pán - otrok
11.4.1 Paměl RS pán - otrok
11.4.2 Paměl JK pán - otrok
11.5 Binárně dekadický posouvací registr
11.5.1 VSeobecně

^11.5.2 Syntéza binárně dekadického posouvacího registru 
12. Čítače
12.1 Čítače se základem 2
12.2 Čítač se základem 10 odvozený z binárního čítače
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