
-  178 -

19. L I T E R A T U R A

A. Povinná

[1] ZAJAC, Eos Základy automatizácia в technickej kybernetiky -lo
V&LD Zvolen, 1983» .

[2] ZAJAC, E 0 s Základy automatizácie a technickej kybernetiky -XIe 
VäLD Zv len , 1986e

В» Doporučená

[3]

M
[5]

ŕ]
[7]

[e]

M
M

И
[13]N

[и]

M

KUBÍK, So, KOTEK,Zo, STREJC,Vo, ŠTECHA, A» s Teorie automatického 
řízení Io SNTL, Praha, 1982»
ŠUTEK, Lo j VARGA, M 0i Experimentální metody identifikace« VEDA-SAV, 
Bratislava, 1981. '
NOVÁK,V o ,  ZÍTEK,P« : Praktické metódy simulace dynamických systéruá . 
SNTL, Praha, ALFA,Bratislava, 19820
STREJC, V« : Stavová teórie lineárního diskrétního řízení* Akadémia 
Praha, 1978* .
ŠVEC, J* a kol.: Príručka automatizační a výpočetní techniky.
SNTL, Praha, 1975e
ČERMÁK, Jo, PETERKA, V«, ZÁVORKA, J.: Dynamiko regulovaných sústav. 
Akadémia, Praná,. 1968.
ŠVEC, J., KOTEK, Z. a kol* : Teorie automatického řízení. SNTL, Praha, 
1969* .
BESEKERSKIJ, V 0 A 0 a kol*; Sbírka úloh z automatické regulace*
SNTL, Praha, 1970*
KUBÍK,S*, KOTEK,Z*, ŠALAMOR, M*: Teorie regulace -I. Lineární re­
gulace. SNTL, Praha, A1FA, Bratislava, 1968e
KOLEKTÍV : Analógové a hybridní počítače# SNTL, Praha, 1971«

ŽEHNULA, K#ť Snímače neelektrických veličin. SNTL,. Praha, 1977.
PETROVIČ,Jo, IVANIÖ, J. : Automatizácia v priemysle - merania. ALFA,
Bratislava, 1981.
VASILEV, D.Vo, ÖUIÖ, V*G„: Řečení regulačních obvodil . Príklady a vý­
počty. SNTL, Praha, SVTL, Bratislava 1964.
ČAČK0, J#, BÍLÝ, M., BUKOVECZKÝ, J*i Meranie, vyhodnocovanie a si­
mulácia prevádzkových náhodných procesov o VEDA-SAV, Bratislava, 1984J

FRANKOVIÖ, B., PETRÁ5,Š., SKÁKALA, J., VYK0UK,Be s Automatizácia 
a samočinné riadenia» SVTL, Bratislava, 1966»
KUBÍK,So, KOTEK o, HRUŠAK, J ., V/ACHTL, J. , CHALUPA,Vo : Optimálni 
systémy automatického řízení. SNTL, Praha, 1972o



-  179 -

[l9] KVĚTOÍÍ, J.,KROUPA,«J., 5ULA,0. i Stavebnicové systémy pro řídící tachni- 
ku. SNTL, Praho, ALFA, Bratislava, 1982.

[20J HENRY,J., BAUDOT : Elektrické přístroje pro automatizaci. SNTL, Praha
1971.

[21] PR0KE5, J«s Hydraulické mechanizmy v automatizaci. SNTL, Praha, 1973.

[22] SPÍRAL,L.., OVSJANIKOV.V. : Optimalizace průmyslových regulačních obvo­
dů. SNTL, Praha, ALFA, Bratislava, 1982*

[23] . FLOYD E., NDCON i Principy soustav automatického řízení. SNTL,Praha,
1965. .

[2 4 ] BALDA,M., BOSEKjB. , DR^B, Z. s Základy automatizace - I» SNTL, Praha, 
1968.


