LITERATURA

[1] Bré4t,V.: Prirudka kinematiky s p¥iklady. SNTL 1973

C21 Brédt,V.: Maticové metody. ACADEMIA 1981

[3] MikliZek,J.: Numerické metody I. SNTL 1970

[4] Brét,V., Lederer,P., Stejskal,S.: Kinematika, GVUT Praha 1986

[5] Ondrégek,E., Slavik,J.: Mechanika t3les - zdkladni pojmy. SNTL 1986
C63 Julis,K., Brepta,R. a kol.: Mechanika I. dfl. SNTL 1986

OBSAH

Gvop

1. FONKENT ZAVISLOSTI SKALARNICH KINEMATICKYCH VELICINeeeeescescccsscsee 4
2. ORTOGONALNI TRANSFORMACE VEKTOROVYCH VELIExN......................... 7
3. DERIVACE VEKTOROVYCH VELISIN PODLE CASU.

KINEMATIKA BODU A TUHYCH MODELD TELES..eceececceecrocsanraccscccssass 9
3.1 Rychlost a zrychlenf{ zmé&n vektorovych velidin cececscccscscssscssssse 9
3.2 Kinematika bodu v pF#irozenych souFadnicfCh seceescecessscssssssssssss 10
3.3 Kinematika bodu v pravoihlém sou¥. Systému .eccececcccsscssssccccosss 12
3.4 Kinematika rotaniho pohybu tuhého modelu t8leS8 seevcesssscscsssnsees 13
3.5 Kinematika bodu ve védlcovych a sférickych soufadnicich secesscccsccas 19
3.6 Kinematike sférického pohybu tE1leB8 seseescescescssscasscssssccscasss 22
3.7 Kinematika obecného prostorového pohybu t&lesa.Zvldstni pFipady ece.ce. 26
4., ZAKLADY KINEMATICKE GEOMETRIE.«eoeecosccocscsscacesssscossscsscacsone 36
4.1 Polodie pPORYDU ecescecssscassssssavssassscsnsssssssasasssacsascassanss 36
1:2: PalovE ryehlont siiisinssinisaraiiarisinricsseaserssishssiisnnisissa oY
4.3 St¥edy k¥ivost{ trajektorie bodl hybné roVINY e.cecececcccosscscsccsecs 38
5. POHYB BODU PRI SLOZENIM POHYBU TELESAcecccccccecccccocssssssscasasass 41
1 Rovnice sloZeného pohybu bOAU eeecceesccsscscsscssssssscsccsscccsssss 43
2 Rychloati Blofenthd pohybu BOdU ceesecsssesscevesonssisesssnsassasoss I
+3 Zrychleni sloZeného pohybu bodU sessssesssssssssssrssasssnsvsssnassnse 45
4 Soulasné rotace rovinnych Gtvard v rovind ..ceececcessccsscscsssscssss 48
. SOUGASNE ROTACE TELES OKOLO ROVNOBEZNYCH OSeecccccssscsssssscsssscass 50
. KINEMATICKA RESENT MEGHANISMﬂ........................................ 52

1 Grafioks MOtOAY cesssissiviovsnsiisnvssinississssssessssssossansstone Dp
2 PoltaTské metodY sececeesccessssesssessssesssonsssesssssssessssnsscce 58
o3 Kinematika mechanigmi 8 vadkami .cecesccccscssssscscsnsnsnssscsssssns 63
4 Kinematika ozubenfoh Soukoll ecessessesessseorsenrsevorenscnesssessssio B
5 Kinematiokd metoda ve Statloe ssviivissivisiesinsevisassseisisrsciceen 6B

Pﬁmm-.c.;.....o.a.to.l.l--...lo.oc.Illlc-o-o--.-coloacccaocnclnuc 71

= 104




