
1 Příprava teodo l i tu k měření 
1.1 Centrace 

1.2 Horizontace 

1.3 Urovnání přístroje pomocí optického centrovače (optická olovnice) 

1.4 Zaostření ryskového kříže a obrazu 

1.5 Cílení 

1.6 Čtecí pomůcky 

2 Měření úhlů 
2.1 Měření vodorovných směrů ve skupinách 

2.1.1 Osové chyby teodolitu 

2.1.2 Záznam měřených směrů 

2.1.3 Směrodatná odchylka řádkového průměru 

2.1.3.1 Příklad 

2.2 Měření vodorovných směrů v jedné skupině 

2.3 Měření zenitových úhlů 

2.3.1 Měření zenitového úhlu v obou polohách dalekohledu 

2.3.1.1 Příklad 

2.3.2 Chyba výškového indexu . 

2.4 Elektronické teodolity 

2.4.1 Justáž elektronického teodolitu (zabezpečení podmínek 

správné funkce přístroje) 

3 Měření délek 
3.1 Přímé měření délek pásmem 
3.2 Měření délek s dvoumetrovou základnovou latí (paralaktické měření) . . . . 
3.3 Měření délek nitkovým dálkoměrem 

3.4 Měření délek diagramovým dálkoměrem 

3.5 Měření délek elektronickým dálkoměrem 

3.6 Fyzikální a matematická redukce měřených délek 

3.6.1 Fyzikální redukce měřených délek 

3.6.1.1 Příklad 

3.6.2 Matematická redukce délek (šikmá délka D —> délka v rovině s) . . . 



3.6.2.1 Převod šikmé délky D na vodorovnou HD 
3.6.2.2 Redukce z nadmořské výšky 

3.6.2.3 Redukce do zobrazovací roviny S-JTSK (roviny Křovákova zob­

razení) 

3.6.2.4 Příklad 

3.6.2.5 Příklad 

3.6.2.6 Příklad 

4 Základní souřadnicové v ý p o č t y 
4.1 Převody úhlových měr 

4.1.1 Příklad 

4.2 Převod mezi pravoúhlými y) a polárními souřadnicemi (r, O) 
4.3 Výpočet délky a směrníku 

4.3.1 Příklad 

4.3.2 Příklad 

4.4 Orientace osnovy směrů 

4.4.1 Příklad 

4.5 Přesnost výpočtů 

5 V ý p o č e t souřadnic b o d u 
5.1 Rajón 

5.2 Rajón zpět 

5.3 Protínání z délek 
5.4 Protínání vpřed z orientovaných směrů 

5.5 Protínání vpřed z úhlů 

5.6 Protínání zpět 
5.6.1 Cassiniho řešení . 
5.6.2 Řešení průsečíku dvou kružnic 
5.6.3 Řešení pomocným úhlem 

5.6.4 Collinsův bod 
5.7 Směrodatná odchylka souřadnicová 

6 Transformace souřadnic v rovině (podobnos tn í ) 
6.1 Příklad - přechodné stanovisko 
6.2 Zjednodušení transformačních rovnic - transformace pomocí oprav souřadnico­

vých rozdílů 

7 P o l y g o n o v é p o ř a d y 
7.1 Oboustranně připojený a oboustranně orientovaný polygonový pořad 

7.1.1 Úhlové vyrovnání 
7.1.2 Souřadnicové vyrovnání 

7.1.3 Příklad 
7.2 Jednostranně orientovaný a oboustranně připojený polygonový pořad 

7.2.1 Příklad 



7.3 Vetknutý polygonový pořad 

7.3.1 Příklad 

7.4 Volný polygonový pořad 

7.5 Uzavřený polygonový pořad 

7.5.1 Příklad 

8 Měřická přímka (ortogonální m e t o d a ) 
8.1 Pevná měřická přímka 

8.2 Volná měřická přímka 

8.3 Příklad 

9 V ý p o č e t H a n s e n o v y ú lohy 

9.1 Příklad 

10 Určení nepř ís tupné vzdálenost i 

10.1 Příklad 


