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Poznamka k znaceni velicin
Znaceni veli€in v mechanice neni disledné sjednoceno. PFi oznacovani veli¢in v jednotlivych
kapitolach jsme se pridrzeli tradi¢niho vZitého oznaceni.

Skalarni veli€iny jsou oznaovany kurzivou, napf. x. Matice oznaCujeme velkymi tuénymi
pismeny, napf. A. Vektory (sloupcové matice) zna¢ime malymi tu¢nymi pismeny a. Transpo-
nované matice nebo vektory jsou znafeny symbolem transpozice, napf. AT nebo aT. Kom-
pexni Cisla jsou znaCena pruhem, napf. A. Pro imaginarni jednotku pouzivame oznaceni
i = n/—L Pro jednotkovou matici Fadu n uzivame oznadeni In. Nazvy zdrojovych textd v
jazyce MATLAB (*.m) jsou v textu psany pismem typu Courier napf. volnel .m



