Obsah :

1
2.

Uvod

Organizace laboratornich cviceni

21

2.2

3
7

Prace studentll pfi laboratornich cvieni je organizovana podle nasledujicich zasad

7

Pokyny k laboratornim cvi¢enim

Vybaveni laboratofe

31
3.2
3.3
3.4
3.5

Méfici stanovisté :
Méfici stal:
Panel pro rucni ovladani meéreni :

Rizeni ménig.

Délkové fizeni logickych obvodd a ménict pomoci systému priimyslovym

automatem PLC.

3.6

Elektrické stroje na méficim stanovisti :

Osciloskop - zakladni méfici pfistroj v elektrotechnice.

41
4.2
4.3
4.4
4.5

Osciloskop Tektronix TDS210:
Osciloskop Tektronix TDS 2014:
Z&kladni ovladani :

Prace s osciloskopem TDS 210 :
Osciloskop Tektronix THS 720P :

Popis programu Scope XP :

51
52
53
54
5.5
5.6
5.7

Z&kladni ovladaci menu :
PFimy zaznam dat z osciloskopu OSCILO
Archivace dat - ukladani dat na disk
Zakladni graf programu OSCILO
Matematickd analyza - MATEM
Panel - mat. zpracovani kfivky z hlavniho grafu OSCILO
Tisk :

Kontaktové fizeni

6.1
6.2
6.3
6.4
6.5

Ukol a doporuéeny postup fedeni

Zasady kresleni obvodl kontaktniho fizeni

Navrh logického fizeni s pouzitim klasickych pfristroj

Navrh logického fizeni s vyuZitim bezkontaktni logické stavebnice

Navrh logického fizeni s vyuzitim logického automatu

Rizeny usmériiova¢ pracujici do rliznych typll zatéze

7.1
7.2
7.3

Ukol méfeni
Schéma zapojeni

Popis méfeni

13
13
14
14
15
15
18
19
23
23
25
26
27
29
33
35
38
38
39
40
41
42
49
49
49
49



8. Stejnosmeérny ménic napéti
8.1 Ukol mé&feni
8.2 Schéma zapojeni
8.3 Popis méfeni
9. Stfidavy ménic€ napéti - softstartér
9.1 Ukol mé&feni
9.2 Schéma zapojeni
9.3 Popis méreni
9.4 Volba typu zatéZe jednofazového stfidavéhomeénice napéti

10. Mé&Feni momentu setrvacnosti a dynamické momentové charakteristiky
asynchronniho motoru

10.1  Ukol mé&feni

10.2 Schéma zapojeni

10.3  Popis méfeni

10.4  Predpokladané priibéhy naméfenychzavislosti
11.  Popis ovladaciho programu CYKLUS

11.1  Ovladani programu :

11.2  Popis méfeni

12. Stejnosmeérny cize buzeny stroj napajeny z fizeného usmeérfiovace a brzdéni
konstatnim momentem

121 Ukol mé&feni

12.2  Schéma zapojeni

12.3  Popis méfeni

12.4  Predpokladané priibéhy namérenychzavislosti
13. Rizeni otatek asynchronniho motoru frekvenénim ménicem

13.1  Ukol mé&feni

13.2 Schéma zapojeni a popis méreni

13.3  Popis ménice kmitoCtu ELVOVERT CD

13.4  Predpokladané priibéhy namérenychzavislosti
14. Podsynchronni kaskada

141  Ukol méfeni

142  Schéma zapojeni

14.3  Popis méfeni

14.4  Predpokladané prib&hy nameérenychzavislosti
15. Synchronni ventilovy pohon

151  Ukol mé&feni

15.2  Popis méfeni

16. Rizeni servopohonu KEB-S4

51
51
51
51
53
53

g g

55
55
55
55
57
58
58
59

6l
61
61
61

g R

70
71
71
71
71
72
73
73
74
82



16.1
16.2
16.3
17.
17.1
18.
18.1
18.2
18.3
18.4
19.
19.1
19.2
19.3
20.
20.1
20.2
20.3
21.
211
21.2
22.

Operator:
Prace v menu parametrl :
Program COMBIVIS 5 :
Méfeni na linearnim pohonu LinMot
Ovladani programu LinMot :
Ulohy na feSeni elektromechanickych dgjl
Zdvihani a spousténi bfemene
Pohon Sikmého vytahu
Akumulace energie v setrvacniku
Rozbeéh soustroji s asynchronnim motorem
Pfiklady na dimenzovani pohonu
Pohon cukrovarnické odstfedivky
Pohon excentrického lisu se setrvacnikem
Pohon rychlovytahu pro dopravu osob
Priklady na dimenzovani komponentl pohonu
Pohon zdvihu lanového jefabu s asynchronnim krouzkovym motorem
Brzdéni asynchronniho motoru s kotvou nakratko stejnosmérnym proudem

Pohon vozidla stejnosmérnym sériovym motorem

Priklady vypoctl viivl na napdjeci sit

Urceni poklesu napéti pfi zatizeni usmérfiovace

Navrh kompenzace a filtrace pro ventilovy pohon

Seznam pouZité literatury

82
82
83
85
85
87
87
89
90
92
95
95
98
102
107
107
108
110
113
113
114
121



