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Seznam pripravenych cvi€eni na zarizeni FAP :
Ridici obvody pro ovladani jednoho pneumatického motoru:
Cviceni la : Jednoduchy pracovni cyklus pneumotoru
Cviceni Ib : Jednoduchy pracovni cyklus pneumotoru s vyuzitim
elektropneumatického rozvadéce se dvéma magnety

Cviceni Ic : Opakovaci pracovni cyklus pneumotoru

Cvigeni Id : Jednoduchy pracovni cyklus s jednou ¢asovou
prodievou

Cvicéeni le : Opakovacipracovni cylus se dvéma ¢asovymi
prodlevami

Ridici obvody pro ovladani dvou pneumatickych motor:

Cviceni lla : Jednoduchy pracovni cyklus dvou pneumotortl

Cviceni lIb : Opakovaci pracovni cyklus dvou pneumotorti

Cviceni lic : Jednoduchy pracovni cyklus dvou pneumotor(
s rozvadédi R4 a R2

Cviceni lld : Jednoduchy pracovni cyklus dvou pneumo-
torl s jednou asovou prodlevou

Cviceni lle : Opakovaci pracovni cyklus dvou pneumo-

v tor se dvéma ¢asovymi prodlevami

Ridici obvody pro ovladani tfi pneumatickych motort:

Cviceni llla : Jednoduchy pracovni cyklus tfi pneumotor

Cviéeni lllb : Jednoducy pracovni cyklus tfi pneumotorti
s jednou éasovou prodlevou

Cviceni lllc : Opakovaci pracovni cyklus tfi pneumotort
s jednou ¢asovou prodlevou

Cviceni llld : Opakovaci pracovni cyklus tii pneumotorti
se dvéma ¢asovymi prodlevami

Poznamka:
Vsechna cviceni obsahuji: - slovné vyjadreny postup pfi navrhu elektrického
fidiciho obvodu
- slovni popis realizovaného fidiciho obvodu
- schéma fidiciho obvodu se zapojenim hlavnich
elektrickych svorkovnic
- krokovy diagram funkce obvodu
- generovani moznych chyb v elektrickém zapojeni
se slovnim popisem ¢innosti
- schéma zapojeni chybovych prepinadt v elektric-
kém fidicim obvodu
- zapojeni elektrickych svorkovnic v obvodu pro
generovani elektrickych chyb



