1*

2.1*%1«
2.1,2«

2*2,

2.2«1.
2.2.2.
2.3*

2.3.1*
2.3.2.
2.3.3.
2.3%4.
2.4.

2,4.1*
2.4.2.
2*4*3«
2.4.4.
2.5.

3.
3.1.
3.1.1.
3.1.
3.1.3.
3.1.4.
3.1.5.
3.2.
3.2.1.

3.2.2.
3.2.3.

3,2*4.

3«2«4»1.
3.2.4.2.
3.2.4.3.
3.2.4.4.

3*3,
3.3.1.
3,3.2«
3.3.2.1.
3.3.2.2.
3.3.2.3.

3.3.3.

OBb aH

0TOod a° Pwtolwaatikj modelorani a zislioorého M_ent
Zaklady mat«atiky pro teorii oxporiaeatalai identifikaea
a dislloorabo rissai aouatar

"OilferanSni rovaioe a Z—traaa?ormaoe

Mateaatioky popis ayatamd difaronSni rovaiofi

Matematicky popis syatdad prenosem ¥(z) a diskrétni iapnlani
obarakteriatikeu h(i)

Matisory pocet

Inverse matic

Operace s maticemi a vektory

leori® prardSpodotmoati a matematicka etatiatika

Zakladni pojmy z teorie prardépodobnoati

JedaorozmSrova nahodna velicina

VioerosmSrova nahodna veliciny

Zakladni pojmy teorie odhad«

feorie nahodnych proceed

Statistické charakteristiky nahodného procesu

Statisticka charakteristiky realizace x(t) nahodného procesu X(t)
Viener-Hopfova rovnice

Bily Sum

Literatura

Experimentalni identifikace soustav
Prehled identifikacnich metod
Rozdéleni metod podle druhu vstupniho signalu
-4. Rozdéleni metod podle zplsobu zpracovani vysledkd experimentu
Rozdéleni metod podle druhu modelu
Rozdéleni metod podle kriteria shody soustavy a modelu
Specifikace modernich identifikaCnich metod
Realizace experimentalni identifikace
Pripravna faze experimentu
?0iba vstupniho signalu, intervalu vzorkovani a doby mérFent
Volba modelu
Volba metody pro odhad parametrd
Metoda nejmensioh &tvercl
Vazena metoda nejmensSioh &tvercl
Metoda maximalni vérohodnosti
Metody odhadu parametrd pouzivané pri experimentalnt
identifikaci
Identifikacni metody pro model ve tvaru diferencni rovnice
Metoda nejmensioh &tvercl
Humerioké FeSeni W6
Explicitni FeSeni
Rekurentni reSeni M&5
Simulované priklady
Metody zaloZené na principu odhadu parametr( vazenou LIO

- 270 —

12
13
17

24
32
32
33
35
35
36
38
44
46
47
50
60
62
68

69
69
69
71
71
73
74
75
76
80
82
87
88
93
94

95
96
97
100
100
107
111
117



3.3.3. X mbBbBbNOU metodaaejaendieh  Stvaroft @)

3.3«3.2» los&iFfena metoda nejmengioh Streroft 121
3.3.3.3. Opakovana metoda nejmensSioh «trerou 123
3.3.3.4. B3ktaré dal3i iaentifikaSai metody 124
3.4. IdentlfikasSni metody pro model ve tram diskrétni impulsni

oharakterietiky 2n
3.4.1. Korelaéni analyza 126
3.4.2. QyottBtupriora identifikace 128
3.5. Prehlémy spojené e aplikaci identifikacnieh metod pro

readlné soustavy 123
3.5.1. Vylouceni driftu 129
3.5.2. Odhad struktury modelu 131
3.5.2.1. Odhad Fadu modelu 131
3.5.2.2. Odhad dopravniho zpozdéni 133
3.5.3. Identifikace vioerozmérovyoh soustav 135
3.5.4. HSkteré dalsSi problémy 136
3.5.5. Identifikace dynamickych vlastnosti patrové rektifikacni kolony 138
3.6. Literatura 339
4. Cislicové Fizeni spojité pracujioioh soustav poc&itad«® -

navrh Fidicich algoritm& 14°
4.1. Popis regulaéniho obvodu s Fidici® poCitacCe® 142
4.1.1. Vzorkovani signald v regulacnim obvodu 144
4.1.2. Blokova schémata Cislicovych regula¢nich obvodd 148
4.2. PFenosy obvodé se vzorkovani® 150
4.2.1, Héktera zakladni pravidla z algebry blokovych schémat 151
4»2.2. Prenosy uzavreného regulacniho obvodu 157
4.2.3. Vypocet regulacnich pochodé 163
4.3. Bavrh algoritmi Fizeni deterministickych soustav 171
4.3.1, Algoritmus Fizeni, navrzeny podle kriteria optimdlniho modulu 172
4.3.2. Algoritmus Fizeni, navrzeny podle kriteria kone€ného regulacniho

pochodu v minimalnim poctu regulacnich kroki 177
4.3.3. Stabilita Cislicovych regulacnich obvodé 185
4.4. Navrh algoritmé Fizeni stochastickych soustav 188
4.4.1. Princip Fizeni stochastickd soustavy optimalnim regulatorem 190
4.4.2. Jedno a vioekrokovy pradiktor 192
4.4.3. navrh algoritmu Fizeni stochastické soustavy optimalnim

regulatorem ~95
4_.4_4» Teorie Fizeni stochastické soustavy samonastavitelnym regulatore® 202
4.4.5. Algoritmy aamonastavitelnych regulatord, navrzené pro WO 208
4.4.6. Neéktera dalsi otazky Fizeni stoohastiokyoh soustav samonastavi-

telnymi regulatory 222
4.5. Literatura 224
5. Realizace identifikace on-line a Cislicového Fizent 225
5.1. Zékladni typy uloh, FeSenych v oblasti identifikacea Fizent 225
5.2. Technické prostredky Fidiciho systému 278
5.2.1. Ridici pocitac 220
5.2.2. PFipojeni prevodniké na poCitaC a prenos informaci mezi

pocitaCem a prevodniky 2-33

- 271



5»30
5e3o0l*
5«302*
5.3.3«
5*4>

5,4«i.
5®4%*2e¢
5«5.

5*5*1»
5.5.2»

5.5.3.

5%6.

PrograHOTaoi preetfFedky ridieiho eystéom
Rosdileai pragraaoTaeieh prostiedkA

Prinolp ppogreaieraBi r ASSEMBLERU

Op®ra8nf syaté® realného Samt

Priklad realixaea nakladnich typu al®h Z oblasti
idantifikaoe & Fizeni

Jednotka styku » proetradim

Somhor u$ivatelsScyoh prograiaii Fidieiho systému
Iidioi systém s mikropocitacem

Charakteristické Tlastnosti mikroprocesoru
Technické a programovaci prostredky Fidicihosystému
o KtikropoSitacCesa

Porovnani vlastnosti Fidiciho systému S minipocCitacCem

mikropocitace®
Literatura

238
238
239
255

260
260
262
265
266

266

268
269



