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Pfedmluva
Skriptum Dynamika je tfetim dilem z trilogie Mechanika tuhych téles. Autofi se v

ném ve-

nuji zakladni problematice dynamiky hmotného bodu, soustav hmotnych bodu a téles na jejich
zakladnich pohybech. Déle jsou probirany moznosti feSeni dynamiky soustav téles a také nékolik

vybranych aplikaci na toto téma. Vyznamna &ést je vénovana dynamice netlumenych
nych kmitavych soustav s 1° i 2° volnosti. V zavéru je okrajové zminén raz téles.

a tlume-

Ctendti by mélo studium usnadnit piehledné &lenéni do péti hlavnich kapitol a celkem 28
podkapitol. Nabyté teoretické informace a védomosti, by po prostudovani mél byt schopen apli-

kovat na feSeni konkrétnich ptikladi v praxi.

Skriptum je primarn& urCeno studentlim studijnich programi na Ustavu techniky a Fizeni
vyroby Univerzity J. E. Purkyné v Usti nad Labem a to jak pro prezenéni, tak i kombinovanou

formu studia.




