Predmluva. . .

Obsah

G IR Y U AT PR ot T YO R T e P

I. Selsyny

Vysvétleni funkce selsynu a jejich konstrukce

Spojeni selsynii pro pfimy prenos thla

Ruzné zpusoby pouiltl selsynu pro pnmy prenos
101 1 P A

Spo;eni selsynii pro primy prenos uhlu s dlferenclél-
nim selsynem F L S e SR ] S e

Mustkové spolenl selsynu Z

Mustkové spojeni selsynt s dlferencmlmm vysda-
(1 1S et

Ruizné pii klady pouiitl mustkového spo;em selsym'l

Lineérni otoény transforméator a rozkladaé

Provedeni selsyni a linedrnich transforméton’l

a rozkladacu ¢eskoslovenské vyroby. . . . . . .

. Montéz a piipojeni selsynii ;

. Nulovéni selsynt a uvedeni do provozu ¢

. Udrzba a oprava selsynii ;
. ‘Pri¢iny &patné ¢innosti selsynovych soustav .
. Skladovéni zaloZnich selsynu

II. St¥idavé indukéni tachogenerdtory soustavy Ferraris

15.

Popis tachogeneratoru . . . . . . Do KPeke
. Vyklad éinnosti tachogeneratoru . . . . . . . .
. Technické udaje tachogenerétoru ..... b
. Chyby tachogeneratoru a pti¢iny jejich vzniku .

. Zbytkové napéti . . . . 3 oy
. Pri¢iny rozkmitu zbytkového napéti ......
. Pri¢iny amplitudové a fazové chyby . . . . . .



22. Zpusoby potlateni chyb tachogeneratoru

24. Zmenseni rozkmitu zbytkového napéti

23. Zpusoby sniz ni zbytkového napéti . . .

25. Zpusoby potlateni amplitudové a fazové chyby

26. Potlaceni chyb ta.chogeneré,toru zpusobenych vnéj-
8imi vlivy .

27. Porovnani strlda.vych mdukcmch tachogenerétoru_

se stejnosmérnymi tachodynamky a trvalymi
magnety . .

28. Vyrabéné typy strxdavych mdukcmch tachogeneré-
tora . .

29. Tachogeneré,tor typu XCJ Bo2B

30. Tachogenerator typu F 24 LD 28 . . 3

31. Tachogeneratory typa F25LD31 a F25LD35 s

32. Motorgenerator ST122 4

33. Smérnice pro montaz a prezkouéem tachogeneré
tort

I11. St¥idavé tachogenerdtorky

34. Jednofazovy tachogeneratorek J13Al
35. Trojfazovy tachogeneratorek G25QE

IV. Stejnosmérnd tachodynamka

36. Pozadavky, vlastnosti a provedeni . MiPEEYS
37. Stejnosmérnd tachodynamka s komutétorem
a trvalymi magnety K4Al, K5A1 a K10Al .
38. Stejnosmérné vykonove tachodynamko K9A1l pro
tézké provozni podminky . . . - o 3
39. Tachodynamko s cizim buzenim typu FD3K5B e
40. Tachodynamko s vlastnim buzenim typu K1UR113

V. Dvoufdzové asynchronni servomotorky s rotorem nakrdtko

41. Vlastnosti, pouziti a provedeni :

42, Priklad pouziti asynchronniho servomotorku a
stejnosmérného tachodynamka v dynamometru
k prométovani charakteristik servomotork

43. Dvoufézové asynchronni servomotorky pro kmito-
¢et 400 Hz s rotorem nakratko ;

44. Dvoufazovy asynchronni servomotorek pro ktmto-
tet 400 Hz, vykonu 250 W s rotorem nakré.tko,
typu JIZB 1 R P < 2 P R 0 i S

102
103
103
106
109
112

118

119
122

125
129
136

142
148

150

153

- 158

167



45. Dvoufézové asynchronni servomotorky pro kmito-
&et 50 Hz s rotorem nakrétko . :

46. Dvoufézovy asynchronni servomotorek pro kmlto-
¢et 50 Hz vykonu 250 W s rotorem nakratko
typu J12A1 .

47. Dvoufézové asynchronni servomotorky pro kmlto-
¢et 50 Hz s rotorem nakratko pro tézké provozni
podmmk)‘

VI. Stejnosmérné servomotorky

48. Druhy, zptsob setizeni a provedeni L .
49. Stejnosmérné servomotorky s trvalym magnetem ;
50. Stejnosmérny servomotorek s pievodem .

VII. Krokové servomotorky

VIII. Synchronni hysterezni motorky

52. Vznik, ¢innost a provedeni . .
53. Synchronni hysterezni motorek MT13
54. Synchronni hysterezni motorek MH 4 .

IX. Spojovini hiideli

55. Pozadavky na spojeni hiidela .
56. Piiklady zptsobu spojeni .

I R s e g e i T R s Ll T T

176

182

184

201
201
214

220

221
222
237

243
243

247



