OBSAH

21

211
212
213
214
215
22

221
222
223
224
225

31
32
33
34
34.1
342
343
344
345
3.5
351
352
353
3,6

38

4.1
42

5.1
52

Predmluva . . . . . . . . . . . 7
Piehled veli&in a jejich jednotek. . . . . . . . . . .. .. ... ...... 9
Uvod do kinematiky' . o ¢ & & o 0o s @ o o0 5 Gl 5 @ e B8 ) 5 s e e s 11
Kainematikabodu o s o I e 13
ZAkladni pohyby pHMOSATE & . = o w s o @ 5 o v s @ o b e s S e 8 eule b 17
Rovnomérny pohyb pfimo€ary . . . . . . . . . . . ... 19
Rovnomérné zrychleny pohyb pfimo€ary . . . . . . . . . . ... ... L. 23
Rovnomérné zrychleny pohyb pfimo&ary s po¢ate¢ni rychlostivg . . . . . . . . . . . . 25
Rovnomérné zpoZdény pohyb s kone¢nourychlostiv=0iv+£0. . . . . . . . . . .. 27
Obecny nerovnomérny pohyb pfimodary . . . . . . . . . . . .. .. ... ... 29
Zikladnipohyby KBivolare . . . « - s 2 v ¢ s v we mn s s e e e e s e 32
Obecny rovnomérny pohyb kiivodary . . . . . . . . . . . . .. ... 32
Rovnomérny pohyb bodu po kruznici . . . . . . . . . . ... ... 33
Rovnomérny pohyb rotaéni kolem staléosy . . . . . . . . . . . .. . ... .. .. 34
Rovnomérné zrychleny pohybrotaéni . . . . . . . . . . . . . .. .. ... 37
Rovnomérn¥ zpoZd¥nypohybrotadnf . . . . . . . . . . 0L w . e e e v 40
Kinematika it€lesa o : o ol i @ o 5 6k o e ks s @ e B sl s B i G 42
Rovinny'poRyD'POSUVOY o i & s o w t & s & o0 & o5 it b G e e s b s b @ 42
Royvinny pohybiobecnV - .0 o .ot e c i et el s s s e e s e e o e 42
Roviond pohybrotslol . » o = o ¢ = 5 3 55 8 5 95 % 5 % 8 & % B E 4 b 9w 4 44
Skladani a rozkladani pohybt . . . . . . . ... Lo Lo L 45
Absolutni a relativni rovnomérny pohyb v rovnobé&znych pfimkach . . . . . . . . . .. 46
Absolutni a relativni rovnomérny pohyb v pfimkach k sob& kolmych . . . . . . . . . . 47
Absolutni a relativni rovnomérny pohyb v pfimkach k sobé kosych . . . . . . . . . .. 49
Relativni pohyb rovnomérny v rovnob&nych pfimkach . . . . . . . . . .. . .. .. 51
Relativni pohyb rovnomérny v pfimkach k sobé kosych . . . . . . . . . . . . . ... 52
Soucasné rovnomérné a nerovnomérné pohyby . . . . . .. ... Lo L L 55
Nodoromnd Wh . o @ & 6 2 9 b b6 5 6 s B F ME a8 W8 ¥ MG K Y e s 55
Sikmy vih. . . . e e e 57
Svisly vchvzhiru. . . . . . . . .. oL Lo 60
RozZKIAdADTPORYDA: « & < i o i o & & s & @ 5 w0 5 G0 & 5 @ P B B E e e 63
Unasivy pohyb posuvny, relativni, otagivy — valeni . . . . . . . . . . . . . . . ... 63
Unasivy pohyb rotacni, relativni, posuvny — Coriolisovo zrychleni . . . . . . . . . . . 64
Harmonmicky PoByh « . o v o v v o 4 v v w5 w oo o 40 = w6 2w w0 w6 w 67
Jednoduchy harmonicky pohyb . . . . . . . . ..o Lo 67
Skifdani harmonickych pohybll . . ¢ &« w « w0 & o & s @ 6 w & @ @ & § & 8 &0 s s 73
Kinematika [SOUStAVY t8I€8 . & ¢ « & & & o & B 5% & s 6 8 s e ls doy el e et b s 77
MechaniSmus .. . = ¢ v st o 6w wowmow e s w N E e S e R e s s s 6 s 77
Stupné volnosti rovinnych mechanismd . . . . . . . . ... . .00 L. 79



Brevody e e e N e BT ) v Ty Lo e o sl e 80

Jednoduchéplevody: o o o 0wl S s e e s oA e s L 81
SIOZenY'PIEVOA. . oo o oo e Wi e e s b e e e e e e e e e e e el e el 83
Prevod svioZzenymi koly' = i ¢ 5 = o % 5 5 @ 5 G s s il B e ke e i et e e 85
PIAOVEPIOVOOY - & < s 5 6 2 © 2 5 5 5 5 B & AE R E B E 8 B K s e e s 86
Dilerenciilpf Gotrofl . . « . & o ¢ » v = = s o s w we e w A e e 92
Diferencilll : = ¢ 5 5 » % & © 2 8 55 5 ® 5 W P hd B A S EW RS F e AR E RS 95
Klinovy mechanismus . . . . . . . . . . . ... ..o e e e e 97
Klikovy mechaniSmiiB! .. 5 & o o w0 5 5 5 6 2 e 5 dososl s G e e sl Boie i e ei e e e 97
Draha kFaku (pistu) : « & ¢ 5 5 @ 3 6 v § oom 5 G S e 66 s wleds e s w88 s 98
Rychlost KEFAku(pistu) .« < o » 5 ¢ 5os w5 o i o s s 5w e s S s w0 100
Zrychleni kiizaku (pistu) . . . . .. ... L. 104
CtyRlenny mechanismus = « s : 5 0 5 % 5 5 5 55 A0S 88 8 G s ElE B e 106
Urgenirychlosti(bod B). . . . . . . . . . . . . . . ... 106
Klikovy mechanismus s kyvavou kulisou . . . . . . . . . .. .. ... 107
Visledky Giloh. . « o v s o 5 o 4 & m s w6 wm e w e os R w e e e e 109
L1 AVS o e e e R A o S R e A AR R S s PRI o 110



