OBSAH

Piedmluva
Uvod

1. Zakladni pojmy

1.1 Mechanizace a automatizace

1.2 Automaticka zatizeni ovlidaci

1.3 Automaticka zarizeni regulaéni
1.4 Automaticka zatizeni kyberneticka

2. Automatickd zafizeni s nespojitou ¢innosti .
21 0vladant < G gl G R e e e
2.1.1 Ruéni (tladitkové) ovladani
Ovladéani z vice mist .
2.1.2 Programové ovladani .

.2
2.3
2.4

2.1.3 Nisledné ovladani
Blokoviani s
Signalizace

2.4.1 Zakladni pravidla
1. Sériové zapojeni
2. Paralelni zapojeni .
3. Preména sériového ohvodu na paralelm .
2.4.2 Odvozena pravidla PR
2.4,3 Priklady analyzy a syntézy obvodu "
2.4.4 Logicky ¢len elektronkovy
2.4,5 Logicky ¢len tranzistorovy
2.4.6 Logicky ¢&len magneticky

3. Regulace .
3.1 Regulaéni obvod a jeho éleny ¥ oucsl TTe o h e 18
8:1.1 PHmE regulace s & s .o o woenge 6w B
3.1.2 Neptimé& regulace . « i ¢« « o s o o o

3.2 Druhy regulaci . 7 )

3.2.1 Regulace na konstantni hodnotu .

3.2.2 Programova regulace "

3.2.3 Vletna regulace o e e e
3.3 Nazvoslovi regulaéni techmky D e e

I’?eaem obvodil s nespoptou émnostl (algebra logiky) .

13

13
16
17
18

21
22
24
24
28
30
31
33
35
36
37

41
42
46
47
48

49

49
49
51
56
56
57
58
59



4. Snimate v regulaéni technice

4.1

4.2

4.3

4.4

4.6

4.7

4.8

4.9

4.10 Snimace chemicko- fyzlkalmch Vehém

Snimace polohy . s
4.1.1 Kontaktni snimace .
4.1.2 Odporové snimace
4.1.3 Indukéni snimace
Snimace uhlu otoceni
4.2.1 Odporové snimace
4.2.2 Rtutové vysilace .
4.2.3 Selsynové snimace

1. Selsyn jako napétovy mému
2. Selsyn jako fizovy ménié
3. Selsynovy rozkladac
4. Zapojeni selsynovych dvojic
Snimace hladiny
4.3.1 Elektrodovy smmad
4.3.2 Plovakovy snimaé
4.3.3 Tlakovy snimaé
4.3.4 Pneumaticky snimac¢
4.3.5 Kapacitni snima¢
4.3.6 Izotopovy snimad
4.3.7 Akusticky snimad
Snimace tlaku :
4.4.1 Kapalinové manometry .
4.4.2 Prstencové manometry
4.4.3 Deforma¢ni manometry .
4.4.4 Pistové manometry .
Snimace pritoku
4.5.1 Tlakové prutokomély
4.5.2 Elektrické pritokomeéry
Snimace teploty .
4.6.1 Kapalinové teplomery
4.6.2 Dilatacni teploméry
4.6.3 Dvojkovové teploméry
4.6.4 Odporové teploméry o
4.6.5 Termoelektrické teploméry
Snimac¢e mechanického namahani .
4.7.1 Odporové tenzometry .
4.7.2 Magnetostrik¢éni tenzometry
Snimace rychlosti otaceni
4.8.1 Odstredivé otackomeéry
4.8.2 Magnetické otackomeéry .
4.8.3 Elektrické otatkomeéry
1. Tachometrické dynamo .
2. Tachometricky generator .

Snimace osvétleni .

4.10.1 Analyzatory plynu
4.10.2 Mérice pH .
4.10.3 Mérice vodivosti
4.10.4 Meéri¢e vlhkosti
4.10.5 Mérice viskozity

. 100
. 102
. 102
. 104

64

65
65
67
71
77
77
84
85
86
87
88
89
94
94
95
97
98
99

104
106

. 108
« 109

110

114
415
. 117

121
123

. 125

133
140

. 140
. 141
. 142
. 142
. 143
. 144
. 145
. 146

. 148

153

. 153

156

. 160
. 162
. 166



5. Dalkovy pienos Gdaji .

5.1 Zakladni rozdéleni .
5.1.1 Intenzitni zplisob dalkového méi‘em § ¥
5.1.2 Kompenzac¢ni zptisob dalkového méteni .
5.1.3 Impulsovy zpusob dalkového méfeni .
5.1.4 Kmito¢tovy zpusob dalkového méieni .

5.2 Zapisovani naméfenych hodnot . S

6. Zesilovate v regula&ni technice .

6.1 Zakladni rozdéleni

6.2 Pneumatické zesilovace
6.3 Hydraulické zesilovace
6.4 Elektrické zesilovace .

6.4.1 Elektromechanické zesllovace
1. Relé jako zesilovac .
2. Toctivé zesilovace
6.4.2 Elektronické zesilovace
. Elektronkové zesilovate .
. Drift zesilovace . y
. Vyhody a nevyhody elektronkovych zesdovaéu =
. Rusiva napéti elektronkovych zesilovaéu .
. Pouziti elektronkovych zesilovaci .
. Katodovy sledovaé : .
. Zesilovac s elektrometrickou elektronkou o
. Elektronkovy zesilovaé jako budici stupen magnetlckého zesi-

W3Ok W0

lovace . v .
9. Stridavy zes110vac vykonu g
10. Stejnosmérny zesilova¢ vykonu
11. Elektronkovy demodulator

6.4.3 Tyratronové zesilovace
1. Rizeni tyratronu . :
2. Rizeni tyratronu stejnosmérnym mnzkovym napétlm i
3. Rizeni tyratronu stejnosmérnym miizkovym napétim se super-
ponovanym stiidavym napétim .
. Rizeni tyratronu zménou faze sthdavého mrlzkového napét[
. Rizeni tyratronu strmymi napétovymi 1mpulsy
. Dvoucestné zapOJeni tyratront 5@ 5w W
. Antiparalelni zapojeni tyratrond . . . . . . . . . . . ..

6.4.4 Tranzistorové zesilovace
1. Tranzistorové relé s
2. Tranzistorovy zesilovaé Jako budlc1 stupen magnetlckého zesnlo-
vace 5
3. Ste;nosmérné zesxlovaée s doplﬁkovymx tranzlstory R
4. Mustkovy stejnosmérny zesilovaé vykonu s reverzaénim -
vystupem . o .
5. Tranzistorové zesﬂovaée pracujlcx Jako spmaée .
6.4.5 Magnetické zesilovace s
1. Magnetické zesilovace s velkou stndavou magnetlzam .
Sériovy transduktor s vnucenym buzenim . .
Zesilovace buzené malym Fidicim magnetomotonckym napétim
Zesilovac s vlastnim buzenim uspornym (s vnitini vazbou) .
Zesilovac s vlastnim buzenim vnéjsim (s vnéjsi zpétnou vazbou) .

KW= NS

187

. 167
s 167
. 168
.. 170
« 171
S (4 |

. 174

. 174
« 175
. 179
- « 183
. 183
. 183
- 187

. 190
. 190

190

. 192
. 192
. 193
. 193

193

194

. 195

195

. 197

. 198
. 201

201

202

.. 203
- 205
. 206

206

. 207

209

. 209
. 210

. 213
. k14
. 216
. 216

219
220

. 221

222



2. Magnetické zesilovale s malou stfidavou magnetizaci . . . . . 222
3. Konstrukce magnetickych zesilovatu . . . 204
4. Srovnini magnetickych zesilovacu se zes1lovaél elektronkovyml 225

7. Regulaéni organy a pohony o e e O L o e e e e T a2
7.1 Pneumatické akeénf Cleny . . . & 5wl s veom s whls e e e s e el e 5, 20T
7.2 Hydraulické akénf Cleny « « ¢ & & @ 5 ¢ 5 5 9us e e osie 5 228
7.3 Elektricke aléni Cleny o/ o s o o w s o0 5 & elsisitel 15 e Emier 20

8 Brevodnileyl | o e e G S el st sl oo s R A 39,

9. Teorle regulaee . o < s o oo @ 5 5 % N L L R e, -
9.1 Regulované soustavy . . . . . . . . N R N R i
9.2 Regulatory . . o R e A R T R L e R
9.3 Stabilita regulaémch obvodu wl s ' T e wapFR R R R R
9.4 Regulitory negpojitéi. .« o '« o & sosiig o0 LGRSO INGRG i ey R0 0!

10:: Regulace VPEAMYBIW . i : 505 6 5 6 & s w0 @ ishie & e e e ateh 5 is s 2l 2D
10.1 Regulace teplohy: . s o i rellal o ot B e e e e 2D
10.2 Regulace tlaku . . S0 ar s N S R S LA (20 O
10.3 Regulace rychlosti otaéem s SRR |

10.3.1 Regulace rychlosti otaceni stejnosmémych motoru SRR SRR R 3 |
10.3.2 Regulace rychlosti otaceni stridavych motorua o a, w w SRS
10.4 Regulace napéti . . . S 61 s e i b e o e et frs e el 209
10.4.1 Regulace stndavého napétl Gt o s A R O S S e 260!
10.4.2 Regulace stejnosmérného napétl SR T R A T )
10.5 Regulace proudu . . - SIS O Dl R )
10.5.1 Regulace studavého proudu s 8 g St R N 2 S
10.5.2 Regulace stejnosmérného proudu 3 e B e s s o s e s s D)
10.6 Rizeni asovych intervala . . . oo e T SRR s 1276

11. Samoc¢inné poéitaée (stroje na zpracovani informaei) . . . . . . . . . . 280
11.1 Rozdéleni samodinnych poéltaéu e A E e e s e e e ke s 280
11.2 Analogové pocitace . . . . P S RPORII] 51 oo 58 sl ey e 2

11.2.1 Analogové sditoni . o« o 5 e sl ww G Sl el e e 1282

11.2.2 Analogové ndsobeni . . 6 % 5 & 6 s S s 4 e e e 284
11.2.3 LineArnf analyZator .« .. o o i Jo olbiihiilen o b sty 8o IOBT

11.2.4 Analyzatory polynomﬁ T T R S R e
11.3 Cislicové potitade . . . S e T A e e g o Al 900
11.3.1 Ciselné soustavy . B e NI U . ) |

11.3.2 Hlavméastlsamoémnéhopoéitaée b e RS e 294
11.3.3 Vstupni jednotka . . . R L C R T )

KOdovéni........................296
11.3.4 Operadnf jednotka . . . o ¢ « ¢ ¢ ¢ ¢ o o o s o o o o o o 208
11.35 Pamét . . . .. IR T R R S 1) |

Druby pambti- . « & + o 5 6.6 0 5 o 6 s @ w e s w e S0R
11.3.6 Vystupni jednotka . . . . . . . . o s we e e e s e w e 30D
11.3.7 Radl® . . <o o 1o o e e e it e L 806
11.3.8 Poéltaéevregulaéni technice e A Lo e e O R T

JEVETET Y A1) o (O O S PR T S T 8 ORI T 0 IR 8 e e e G e L



