OBSAH

I 5 02770 b b SRS b J P R 2 g B R P e e b Al e

2. RESENI OBVODU AUTOMATICKEHO OVLADANT .
Zpusoby automatického ovlddéni . . . . . . . .

2.1.
2.2.
2.3.

Reeni obvodi automatického ovlédéni pomoci algebry logiky . . . .

Proveden{ logickych ¢leni . . . . . . RN

TEORIE REGULACE A RESENT REGULACNICH OBVODU .

3.1.

3.1.1.

3.1.2.
3.1.3.
3.2.

3.2.1.
3.2.2.
3.2.3.

3.2.4.

3.2.5.
3.3.
3.3.1.

3.3.2.
3.3.3.
3.3.4.
3.3.5.
3.3 6.
3.3.7.
3.3.8.
3.3.9.

3.4.

3.4.1.
3.4.2.
3.4.3.
3.4.4.

Skladba a druhy regula¢nich obvoda . . . . . . .

Prvky a veliéiny regulaéniho obvodu . . .
Druhy a typy regula¢nich obvodad . . . . .
Servomechanismy: . i 7 Lk e s :
Vlastnosti ¢lentt regulacmho obvodul: <= L s
Statické charakteristika . . . . . . . . . ~
Prechodové charakteristika a prechodové funkce.
Kmitoétovy prenos a kmito¢tové charakteristika

Vlastnosti zékladnich ¢lenti regulaénich obvoda . . .

Zikladni zapojeni ¢élenu a jejich vlastnosti

Regulované soustavy . . . AP A SN A

Druhy regulovanych sousta.v .....
Regulované soustavy nultého fadu . .

Statické soustavy prvniho f4du . . . . .
Astatické soustavy prvniho ¥édu.

Statické soustavy druhého fadu . .

Astatické soustavy druhého radu . B
Regulované soustavy vyssiho #4du . . . . . . .
Regulované soustavy s dopravnim zpoZdénim .
VySetifovéni regulovanych soustav .

Reguldbtory <. S 5 Lo A e

Skladba a rozdéleni reguldtora. . . . . . . . . .
Vlastnosti spojitych reguldtora . . . . . . . . .
Vlastnosti spojitych reguldtoru se zpétnou vazbou .

Uprava, prenosu regulétoru volbou velikosti konstant . .

13
13

22

25
25
25
28
35
37
37
38
39
42
49
53
53
56
567
58
59
63
63
64
64
66
66
68
76
82



8:4.5.” Priklady spojityehregulbtorti . 7. .0 N0 O T w s e e R =88

3.4.6. Nespojita regulace . . . . DRSS UG 1 M L e X )
3.5. Vysetfovani regulacnich obvodu B s i e it 1 04
3.5.1. Vlastnosti uzavieného a otevieného regulaémho obvodu DO P RL T e ) (1)
3.5.2. Blokové schémata regula¢nich obvoda . . . . T i SR 1O
3.5.3. Graficko-pocetni metody feSeni regula¢nich obvodu L AR SR BT S T
3.5.4. Stabilita regulaénich obvodu & jeji kritéria . . . . . . . . . . . . 110
3.5.5. Jakost regulace . . . . SR A S 7 SR e
3.5.6. Optimalizace regulaéniho pochodu Bl BT N A e S e it (LB
EVYSRE.RORMY- RIZENE 5. 10 2 a2 o il S i 1 e Wl S e 118
4.1. Vyznam kybernetiky vautomatizaei . . . ... . . . . . ¢ f .. 119
42 - Zéklady Shlicové autommatizgace - . . L ii0 o4 0 U it e 120
4134, . Optimalizace reguladniho.obvodu. S .- .. ¢ Fanai s Ui Al el e 123
4.4. Néhodné jevy a jejich pouZiti v automatizaci . . . . . . . . . . . 127
4.5. Pouziti analogovych poéitaét v automatizaci . . . . . . . . . . . 131

TACBCREOBR T, -~ o8 s o s e Gl el Bk watng - hne L et L S v BT



