B S A H 2

strana
VYPOCTY A POCITACE 3
l=1 Vypocty a vypocetni prostiFedky ... .. ... 3
1.2  POCTEACE - oo e o e e e e e e e e 6
DISKRETIZACE V MECHANICE  ........ H

2_1 Spoj itost a nespoj itOSt ®ecccccccccscscccccccccccccccs oK 14
2.2 Priklady a charakteristiky spojitosti a diskrétnosti

v problémech mechaniky téles eeccccsscces . __.... 18
METODA KONECNYCH PRVKO ..o e e e e e e eeeeee e 24
3*1 Uvodni poznamky 24

3*2 Diskretizace kontinua -Princip a charakteristiky eecccscss )
3*2.1 Napjatost a deformace télesa pri statickém

zatizeni ... ®®®ccccccccccccgoce . _____.. ; 26

3*2.2 Téleso pri dynamickém zatézZovani eccccccccccccccces 40

3.3 Matematickad formulace algoritmu MKP  ___._. ._...... . 48
3.3%1  Uvodni POZNAMKY e oo e e e e e e e e e 48
3*3*2 Formulace MKP pro prvek délenie_eee_«_ e«ee_ eccccece 49
3*3*3 Formulace MKP pro téleso a délenl eeeececccccccccccs 53
3*3*4 Priklady sestaveni globalnich matic  ............... 58

3*4 Zzakladni typy uloh v MKP  __._. eccccccccccs eccccccces 63
3*4*1 Linearni staticka uloha e _ecccccccccccccccccccccccs 63
3*4*2 Vlastni kmitani linéarnich soustav ... ........... 64
3*4*3 Modelovani tlumicich vlastnosti  ....... .. ... ... ..... 71
3*4*4 Vynucené kmitani lineadrnich soustav = ........... ) 73

3*4*5 Ukazky reSeni praktickych uloh ...._.._... eecosyeccccs 78



