Obsah

Predhovor

AR HAE A HB L A VR HE AR b i

1. Zaklady systémovej tedrie a systémovej analyzy

1.1 Systémovy pristup a systémova veda

1.1.1

Kritika burzoazneho systémového pristupu a
dialekticky systémovy pristup

1.2 Ovladanie objektivnej reality systémom

1.3 Vyvoj

systémového pristupu a systémovej vedy

1.4 Tebria systémov - zakladné pojmy a terminy

1.4.1
1.4.2
1.4.3
1.4.4
1.4.5

.4.6
47
.4.8
1.4.9

PR e

Systém a definicia systému ........ ... ... .....

3
4
4

10
11
16

18

Okolie systému
Spravanie sa systému ... .
Prvok systému

Zakladné typy vézieb medzi dvojicou prvkov daného
systému ..._... 2rmmmmm =

Matica vazieb .. ... .. ...
Struktdra systému........ S e e e mmaaae mm aea-
Spajanie systémov

Klasifikacia systémov .................. .

1.4.10 Fungovanie systémov
1.4.11 Vlastnosti systémov a ich strucnd charakteristika ....

1.5 zZaklady modelovania systému

1.5.1
1.5.2
1.5.3
1.5.4

Podobnost’ systémov

Model spravania Sa ...c.cccoccoecaeaaaaaanan

Vstupné a vystupné zobrazenie ...... ... e cecaaeaaaaaan
Model systému .......

1.6 Zakladné operacie so systémami .......

1.6.1
1.6.2

Analyza systémov - tvorba deskriptivnych modelov ......
Syntéza systémov - tvorba normativnych modelov ........

1.7 Systémova analyza .......

1.7.1
1.7.2

1.7.3
1.7.4
1.7.5

Literatlra

Priciny vzniku a oblasti pouzitia systémovej analyzy ,,
Definicxa a charakteristické znaky systémovej ana-
lyzy e

Ucel a obsah systémovej analyzy

Etapy, Cinnosti a nastroje systémovej analyzy
Predpoklady a pozZiadavky systémovej analyzy

22
24

64
66
67
68

70



- 267 -

2. Linearne programovaniie .. .. ..o ccacane cmmmamcacaae cmmaan 72
2.1 Geometricka interpretacia uloh linearneho programovania ... 77
2.2 Vlastnosti rieSenia ulohy linearneho programovania ........ 81
2.3 Metddy rieSenia uloh linearneho programovania 84

2.3.1 Simplexova metoda 84
2.3.2 Metddy rieSenia dopravnych uloh 91
2.4 Dualita uloh linearneho programovania .............. . 103

[ (=] = N = 106

3. Metddy sietovej analyzy N il e . 107
3.1 Predmet a metddy sietovej analyzy 107
3.2 KonStrukcia sietového grafu projektu ....... ... .. ... ....... 109

3.2.1 Hranovo definované SG ....... 110
3.2.2 Uzlovo definované SG .............. 113
3.2.3 Fazy a metddy zostrojovania SG 113
3.2.4 Ohodnotenie SG ... ... .. ....-. 115
3.2.5 Klasifikacia SG a metddsietovej analyzy 115
3.2.6 Formalizacia SG ...... .. ... oo aaoan. 117
3.3 Casova analyza hranovo definovaného SG - metéda CPM ....... 120
3.3.1 Zakladné pojmy 121
3.3.2 Zakladny vypoCet ....... .. ... ..... 122
3.3.3 VypoCet rezerv..... i e eieeaaaaan 125
3.3.4 cCasova analyza hranovo definovaného SG metodou
CPM V SG i e e e ccee e e mma e .. 128
3.3.5 Casova analyze hranovo definovaného SG metodou
CPM v tabulka...... 130
3.3.6 Casova analyza hranovo definovaného SG metédou
CPM v incidencnej matici uzol-uzol .._._.... ......... 131
3.4 Metdéda PERT - stochastické ohodnotenie SG ................. 133
3.4.1 Casové vypocty v metéde PERT 136
3.4.2 Pravdepodobnostné vypoCty v metdde PERT 140

Literatdra ... ... ... ....... e e e aaaaaa . 145

4. SekvenCné modely ........ .. ... ....... —— , 146
4.1 Oohnsonov model ... .. ... . i e aeaaaaan 147
4.2 Wagnerov model ... ... .. e acaaaaaaa a . 151
4.3 Minimalizacia vyrobnych predstihov sekvencnymi modelmi 155
4.4 Sekvencny model optimalizujuci poradie vyrobkov pri nulo-

vych ¢Cakacich Casoch vyrobkov 156
4.5 Sekvencny model Akersa a Friedmana pre dva vyrobky ........ 158

[ Y r= ) 1] o= R 162



268 -

5. Strukturna analyza .....................

5«1
5.2
5.3

5.5

Literatldra

Podstata a ucel Strukturnej analyzy
Klasifikaciastrukturnych modelov..... .

Zakladné problémy tvorby Strukturneho modelu .............
5.4 Zakladné ulohy Strukturnej analyzy ...... ... ... ... .....
Pouzitie Strukturnej analyzy na urovni podnikov .........

6. Modely obnovy ... ... . ... ... .. .. .._.

6.1 Klasifikacia modelov obnovy a modely jednoduchej a rozSi-

6.2

renej obnovy..... N

6.1.1 Model jednoduchej obnovy .................

6.1.2 Model rozSirenej obnovy..._._ ... .. ... ... ...

Optimalizacia procesu obnovy

6.2.1 Modely obnovy objektov, ktoré maju charakter
zadkladnych fondov ......... .. .. .. .......

6.2.2 Modely obnovy objektov, ktoré sa po poruche vy-
mienaju

Literatura

7. Modely zésob ... ... . ... ......

7.1
7.2
7.3

7.5

Naklady spojené s riadenim pohybu zasob ..................

Klasifikacia modelov zasob.......
Statické modely zasob

7.3.1 Statické modely s pohybom zasob determinovanym
pravdépodobnostné uplne

Dynamické modely z4sob ....._......

7.4.1 Dynamické modely s pohybom zasob determinovanym
absolutne ........

7.4.2 Dynamické modely s pohybom z&sob determinovanym
pravdépodobnostné uplne

Modely zasob s obmedzeniami

Literatldra

8. Dynamické programovanie

Literatura

9. Modely hromadnej obsluhy ..... ... .. .. .....

9.1
9.2

Podstata problému hromadnej obsluhy
Systémy hromadnej obsluhy

163

163
164
166
173
176

186

187

187

188
190

193

193

198
202

203

204
205
207

207
211

212

215
220
222

223
231

232

232
234



e 269 -

9#3 Modelovanie eyetémov hromadnej obeluhy ti#H#ESE 240
9,4 Optimalizacia eyetémov hromadnej obeluhy ......._..._. . 248

I (=Y = o = 250
10, Metoda Monte Carlo a eimulacné modely .......... - 251
10.1 Podetata metody Monte Carlo ................. - 251
10.2 Nahodné Cuoela. .. ... et e e aaaaaaan -, 253
10.3 Simulovanie nahodnych pokueov 254
10.4 Generovanie hodndét nahodnych velicin ......... 254
10.5 Simulacné modely ...... f 257

Literatlra ..... . e e e e eeas 265



