OBSAH

strana

1. UVOD & ot e e e e e e e . 3 1
2. vypoCet mnoZstva informéacie e e e e e e mmmmaaaaaan- . 5
2.1, Priklady ..o . 6
3. ZOBRAZOVANIE UDAJOV A ICH KODOVANIE .. .......... .11
3.1. Koédovanie cCiselnych udajov {.._.._._.._._... .. .11
3.2« Kbédovanie necCiselnych udajov = _._._._.._....... . 15
4. ZISKAVANIE INFORMACIT V TECHNICKEJ PRAXI ........ . 18
5. VZORKOVANIE UDAJOV A ICH SPRACOVANIE ............ . 26
5.1. Laboratérna jednotka styku s prostredim e o . 28
5.2. Praktické ulohy zo vzorkovania signalov - * . . 31
6. LOGICKI FUNKCIE A ICH MINIMALIZACIA .. ... ....... . 36
6*1# Booleova algebra . 36
6#2* Pravdivostna tabulka e ... .. .. ... .. ...... . 38
6*3. Karnaughova mapa e ® ® ® e e e = _______. . . 39
6.4. KombinaCné logické Ulohy o © © o o o o o = .41
6#5. Sekvencné logické obvody . 49
7. OSOBNY POCITAO PMD 85 .o iieeiie e ceceaean . 56
7.1. Operacény systém PMD 8 5 ... ......... I . 57
7.2. Subor inStrukcii mikroprocesora MHB 8080A < < . 59
7.3. Praktické aplikacie PMD 8 5 __._.._.._....... .. - . 69
7.4. Programovanie v jazyku BASIC G e ® e = _ = = . 82
8. ANALOGOVI A HYBRIDNI POCITACE . . .ouoeocoono... . 2
8.1. Analdégovy iteracny poCitaC MEDA 41 TC . e o e . 93
8.2. Maly hybridny analégovy poCitaC MEDA 50 . . e 110
9. VZAJOMNI PREVODY ANALOGOVYCH A CISLICOVYCH VELICIN 125
9.1. Cislicovo-analégovy prevodnik . . . . . . . . 125
9.2. Analdégovo-cCislicovy prevodnik........ .. e - 128
10. MODELO~” ,TIE A SIMULACIA DYNAMICKYCH SYSTIMOV . . . 135
10.1. M 1ielovanie na analdgovom poCitaCi . ® o o e 135
10.2. Modelovanie systémov n$ Cislicovom pocitacCi 143
11. OPTIMALIZACIA DYNAMICKYCH CHARAKTERISTIK SYSTIMOV 156
11.1. Priklady na rieSenie .......c.oeeeoaan - 156

POUZITA ITITERATURA - .o e e 167



