
strana

»  180 -

O B S A H

i» öas¥ - všeobecná údaje a pom ô c k y pee uskutočnenie labo- 2
RATÔRNICII A PRAKTICKÍCII CVIČENÍ

0. Obsah, priebeh a vyhodnocovanie laboratórnych a praktických 2
cvičení

0.1 Úvodné poznámky 2
0.2 Obsahová náplň laboratórnych a praktických cvičení 2
0.3 Priebeh cvičení a pracovná náplň praktickej činnosti 3

študentov
0.4 Písomné správy o prevedení praktických cvičení 3
0.5 Zošity pre záznam priebehu laboratórnych cvičení 4

a praktických výpočtov
0.6 Zásady bezpečnosti práca v laboratóriu a ochrany 4

socialistického majetku

lo Normy, predpisy z oblasti automatizácie a technickej 5
kybernetiky

1.1 Zásady využívania noriem a predpisov 5
1.2 Najdôležitejšie československé a odborové normy 5

2. Základné, názvoslovie z oblasti automatizácie a technickej 6
kybernetiky

2.1 Všeobecne o názvosloví 6
2.2 Základné pojmy z oblasti automatizácie a regulačnej 6

techniky

3. Kreslenie schém, značky a označovanie 12

3.1 Všeobecné poznámky ku kresleniu a označovaniu schém 12
3.2 Základné druhy používaných schém a spôsoby ich označovania 13
3.3 Značky pre kreslenie schém

II. ČASÍ - MERANIE A HODNOTENIE PRENOSOVÝCH VLASTNOSTÍ PRÍSTROJOV 14 
A OBVODOV AUTOMATICKÉHO ZBERU INFORMA'CIÍ A RIADENIA

4. Základné princípy a postupy merania a hodnotenia prenosových 14
i-astností prenosových členov

4.1 Definícia základných pojmov . ^
4.2 Meranie a hodnotenie statických prenosových vlastností 15



181 -

strana

spojitých prenosových Slonov
4*3 Meranie a hodnotenia statických prenosových vlastnontí 17

nespojitých prenosových Slonov
4«4 Meraní® a hodnotenie dynamických prenosových vlastností

přenosových členov 18

5® Meranie a -hodnotenia prenosových vlastností snímačov
a meracích členov ' 21.

5.0 VSeobecné charakteristika prenosových vlastností anima“
čov a meracích členov 21

5*1 statické prenosová vlastnosti termoelektrických sníma»
Čov teploty ■ 22

5.2 Statická prenosové vlastnosti odporových snímačov teplo
ty 25

5.3 Dynamické prenosové vlastnosti snímačov teploty 27

6. Meranie a hodnotenie prenosových vlastností vysielačov
/prevodníkov/ ■ . 31

6.0 VSesbecné charakteristika vlastností 31
6.1 Statické prenosové vlastnosti odporového vysielača

ulila po o to Sanie 31
6.2 Statické prenosové vlastnosti indukčného vysielača po

lohy /posuvu/ • . 33
6.3 Pásmo necitlivosti plovákových vysielačov hladiny

rôžnoj konätrukeis 36

7. ' Meranie a hodnotenie prenosových vlastností regulátorov
a ich funkčných členov ' 39

7.0 Väeobacná charakteristika vlastností ■ 39
7.1 Prenosová flnatnosti kompenzačných regulátorov teploty 39
7.2 PrenoMtfVtf vlaotnoAti trnnBlatornválvn trojhodnetováho

regulátora teploty ZPA 42

8. . Meranie a hodnotanie prenosových vlastností pohonov
a servomótorov i 46

8.0 VSeobecná charakteristika vlastností 46
8.1 Prenosové vlastnosti elektrického servomotors s pre»

menlivými otáčkami . 46
8.2 Prenosové vlastnosti elektrického servomotore so stálou

prestavnou rýchlosťou 49



TU.

9.

9.1

9.2
9.3
9.4
9.5

10«

10.0

10.1
10.2
10.3
10.4

10.5

10.6

10.7 
10.0 
10.9

11.

11.0

11.1

11.2
ik
11.3

11.4

-  182' -

ČASÍ IDENTIFIKÁCIA A MODELOVANIE DYNAMICKÍCH 
VLASTNOSTÍ SPOJITÍCH TECmJICKÝCII SÚSTAV

Základné princípy a metódy identifikácia a modelovania 
dynamických dejov V spojitých technických sústavách
Identifikácia - proces poznávania dynamiky technických 
sústav
Analytické /fyzikálns-matematické/ metódy identifikácie 
Experimentálne deterministická metody identifikácie 
Experimentálne nedeterministická metody identifikácie 
Modelovanie vlastností technických sústav

Analytické doteministické metódy identifikácie 
technických sústav

Základné princípy a algoritmus anylytických identifi
kačných metód
Identifikácia hydraulických sústav 
Identifikácia pneumatických sústav 
Identifikácia procesu mioännia látok v zásobníku 
Identifikácia elektromechanickej sústavy a jednosmer
ným elektropohonem
Identifikácia elektromechanickej sústavy s dvojfázovým 
elektropohonem
Identifikácia elektromechanickej sústavy s trojfázovým 
asynchrónnym elektropohonem
Identifikácia prenosových vlastností tepelných sústav 
Identifikáciu procesu suáonio poréznych látok 
Identifikácia sústavy s dopravným oneskorením

Experimentálne deterministické metódy identifikácie 
technických sústav spojitých
Základné princípy o algoritmus experimentálnych identi
fikačných mutod
Vyhodnocovanie prechodových charakteristík statických 
aporiodických technických sústav .
Vyhodnocovanie prechodových charakteristík aperiodic- 
kých aatatických technických sústav
Vyhodnocenio prechodových charakteristík technických 
sústav a obecným priebehom /metoda ekvidiStančných pořadnic/ 
Vyhodnotenie amplitúdových logaritmických fr kvenčných 
charakteristík sústav s minimálnou fázou

strane

53

53

53

54
54
55
55

56

56

57 
62 
66 
68

73

76

78
04
00

91

91

93

90

101
104



- юз -

strana

12. Modulovania dynamických vlaotnoatí technických adatav 107
na analógovom počítači

12*1 Základné princípy modulovania dynamiky prenosových 107
členov na analógovom počítači

12.1.1 Metódy modelovania iľloh na analógových počítačoch 107
12.1.2 Postup pri modelovaní /programovaní/ matematických 100

a technických úloh na analógovom počítači
12.1.3 Výhody modelovania dynamika spojitých technických sdstav 100

na analogových počítačoch
12.2 Metoda matemotického modelovania dynamiky spojitej 109

technickej sdstavy
12.3 Metoda elektrického modelovania dynamiky spojitej

technickej sdstavy 112

IV. ČASÍ - ANALÝZA A SYNTÉZA ODVODOV LINEÁRNEJ JEDNOPARA-
METROVEJ REGULÁCIE 116

13. Čtruktdrna schéma a obrazový prenos regulačného obvodu 116
13.0 Charakteristika základných pojmov a vzťahov 116
13.X ätruktdrna schéma a obrazový prenos splitnej vüzby re- 117

gulcčného obvodu
13*2 ätruktdrna schéma a obrazový prenos otvoreného a uzav- 122

retého regulačného obvodu
13.3 Struktdrna schéma a obrazové prenosy viacparametrovoj 125

regulácie

1-í» Stabilita lineárnych jodnoparometrových regulačných 127
obvodov

14.0 Charakteristika základných pojmov a vzťahov 127
14.1 Vyäetrenie stability regulačného procesu Hurwitzovýa 127

algebraickým kritériom
1ь2 Vyšetrovanie stability regulačného procesu Routh- 129

-Schurovým kritériom
14.3 Michajlovo-Loonordovo frekvenčné kritérium stability I30

regulačných procesov
14.4 Nyquitovo frekvenčné kritérium stability regulačných I3I

procesov
14»5 Aplikácia Nyquistovho kritéria stability na frok- I33

venčné charakteristiky
14.6 Stabilita lineárnych regulačných obvodov s doprav- I34

ným oneskorením



-  104 -

15o Kviilita regulačného procesu a optimalizácia konStát 
regulátora

15.0 Charakteristika základných pojmov a vzťahov
15.1 Kritérium ^periodického priobohu regulačného procesu
15.2 Posildonie kvality regulačného procesu podľa stupňa- 

stability
15.3 Integrálne kritériá kvality regulačného procesu 
15.,4 Posúdenie kvality regulačného procesu podľa tvaru

log arituických frekvenčných charakteristik
I5.5 Určenia optimálnych konátát regulátora metódou Stan- 

darných tvarov

V. ČASÍ » ANALÝZA A SYNT1ÍZA ODVODOV NELINEÁRNEJ A NESPOJI
TEJ AUTOMATICKEJ REGULÁCIE

16. Graficko-počtársko metódy určovania priebehu regulač
ných procesov

16.0
16.1

16.2

16.3

17»

17.0
17.1

17.2

17.3

ài
18.
10.1
18.2
19.

Charakteristika základných pojmov o vzťahov 
Graficко-počtárske určenie priebehu regulačného procesu 
na jednokuparitnej technickej sústave regulačným obvodom 
a nelineárnou reléovou charakteristík, u 
Graficko-počtárske určenie priebehu regulačného prccaau 
v sústave viacknpncitnoj statickej
Graficko-počtárske určenie priebehu regulačného procesu 
v statickej sústave pri. použití akčného člena o integ
račným pohonom

Analytické metódy vySotrovania dynamiky nelineárnych 
regulačných procesov
Charakteristika základných pojmov a vzťahov 
Vyšetrovania nelineárneho regulačného obvodu metodou 
fázovej roviny
Určenie stability nelineárneho regulačného obvodu 
poíiocou známeho priebehu fázovej trajektorie 
Určenie stability nelineárneho regulačného obvodu metodou 
ekvivalentných prenosov v komplexnej rovine

Prílohy a tabuľky
Zoznam príloh 
Prílohy
Literatúra

strana
137

137
130
139

140

141 
144

147

151

153

155
155

150

161

164
164
165
180


