OBSAH

DYNAMICKE PROGRAMOVANIE .. i ie e e oo e i ceeceeeeaeaa

1.1 Opti®élne rossdelovanie adrojov sedai

niekol’ko proeeeov.

1.2 Optimalizacia roavrhu vyroby a skladovania ........ .

1.3 Optimalizacia ceny suboru prvkov pri jedno* obmedzent..

1.4 Aplikacia dynamického programovania v Markovakych

systémoch

1.4.1 Zakladné vlastnosti stochastickych procesov laarkovské»

1.4.2 Markovské retazCce ...... ..o cemcceaannn .

1.4.3 Semimarkovské procesy ........... e eeeeaa * - .

1.4.4 Stochastické procesy s ocenenim a ich optimalne>

gl 1= 00 (=1 o 1 1=

1.4.5 Riadené aemimarkovaké procesy s diskrétnym 6aso*

MODELY HROMADNEJ OBSLUHY / TEORIA FRONT o/ ccve e -
2.1 Klasifikacia systémov hromadnej obsluhy..__._.

2.2 Pouzitie a metddy rieadenia modelov hromadnej obsluhy...

2.3 zZakladné vlastnosti systémov hromadnej obsluhy

2.4 Modely hromadnej obsluhy s jednoduchym exponencialnym

kanalom OMIMhl100)
2.4.1 Zakladné charakteristiky systému (MIM11/<»/FIFO)

2.4.2 VypocCet uzavretej situacie frontu s jednou obsluznou

stanicou (UJULT 1) .. ... . . ao... ;

2.5 Procesy zrodenia a smrti /vzniku a zaniku/....

2.6 Systém hromadnej obsluhy s paralelnymi kanalmi
(IMIIMICT €O oo ettt et ee e eeneesaeeenns
2.6.1 Obmedzenad kapacita systému hromadnej obsluhy

MIMICIL) e ea
2.6.2 Systém hromadnej obsluhy bez cCakacich miest
(Y111 [ 3 T OO
2.7 Viacero paralelne zapojenych kanalov systému hromadnej
obslunNy ... e e a meaeaaaaaa .

2.7.1 Dve stanice so spolocnym frontom,ale rozdielnym stup-

rnom obsluhy

2.7.2 Dve stanice so spoloCnym vstupom,ale s dvoma oddeleny-

mi Frontami

19

21

21

22

23

25
29

34
39

41

43
48

69
73

76

80

81

82

84

85



2.8 VSeobscnejSie modely hromadnej obsluhy..._._ *___._.__._._. 01

2.8, Erlangovské ayatSmy hromadnej obsluhy »._._.._ . 88
2.8.2 Systémy hromadnej obsluhy CEDIMI1|oo) 96
2.8.3 Skupinové prichody v systémoch hromadnej obsluhy
(MIMIHOO) o e et e e e e * e a - 103
2.8.4 Skupinova obsluha v systéme hromadnej obsluhy
(HIMJIIOO) oo i i i i e e eeeaaas M e eeaaaaa 100

2.8.5 Systémy hromadnej obsluhy ao sériovo usporiadanymi
exponencialnymi kanalmi

2.8.6 Sériovo usporiadané kanaly s blokovanim ..........._. » "H

2.9 Systémy hromadnej obsluhy so vSeobecnymi vstupmi alebo

vS8eobecnym Casom obsluhy

2.9.1 Systémy hromadnej obsluhy (MIG/ZIT *>) ... ....... 116

2.9.2 Systémy hromadnej obsluhy (OJM(1]Joo) -... . 123

2.10 Riadenie systémov hromadnej obsluhy ...... .. ... ...... 132

2.10.1 Nakladovo orientované modely ... . ... .. ... . . ... .... 133
2.10.2 Nenékladovo orientované »odsly...... _...... . 138
SIMULACIA PRUZNYCH VYROBNICH SI'STJ&tOV /PVS/ ..o 140
3.1 Zaklady simulécie ... ... (. e eeaaaaaaaa I |
3.2 Stavba modele PVS ... ... ... ... Coowmimiia o H2
3.2.1 Definovanie Systému ».._ .. ... oo acacaaanaanan - H2
3.2.2 Stavba modela ... .. ... .. ... .- . H3
3.2.3 ZhromazSovanie UdaJoV ... cooiman ciccecaaae aaaan H3
3.2.4 Overovanie platnosti modela ..._.._________ ... ._.___._._..... H4
3.2.5 Spustenie modela. ... ... ... . @i caiaaaaaan - M4
3.2.6 Oprava modela ... ... ... i i - H4
3.3 Simulacia PVS ... e e e aaeaaaaaa *44
3.4 Simulacné jaeyky a subory programov ......... ... ... .... M6
3.4.1 SUbory programoV ... ... aaae e memeaaaaaa- H6
3.4.2 JAazZYKY e e e e e eaae e e e aeaeaaaaaaa M7
3.4.3 Generdtory KOAOV ... .. ... e aaaaaan M7
3.4.4 Interaktivne grafické systémy ............ . 148
SIMULACIA MODELOV HROMADNEJ OBSLUHY .. .ieiiee ceieceenen 149
4.1 Typy simulacnych modelov ... ... . .. .o coociaan ooana- - *50
4.2 Usporiadanie simulacného modela..... .......... . 150
4*3 Programovanie simulacnych modelov ... ... . _._.__._._._._._._..... 152
4./3.1 Algoritmy, na baze udalosti ..................... » .o .... 154
4.3.2 Algoritmy orientované na aktivity.._... ... ........ . 160
4_.3.3 Algoritmy orientované na pPrcjesy ccccccacaaan- . 161

4.4 Priklady aplikacie simulacie v systémoch hromadnej
obsluhy ... .. i aaaaa «



