OBSAH

Uvod 2

1. Metddy urcCovania optimalnych oblasti pre realizaciu
planovanych experimentov . . . . ... aicaaaaaann 5
1.1 Boxova metdéda evolucného planovania .............. 5
1.2 Simplexova metdda planovania pokusov v............ 10
2. Metddy planovania experimentoVv ... ... ... .. i ceaaanan- 15

2.1 VSeobecné principy a tedrie planovania experimentov 15
2.2 Ziskanie modelov na zaklade vysledkov aktivneho

pOsobenia na proces ... ... e e e aaaaan 18

2.3 Typy uplnych faktorovych pokusov.......... - - - 20
2.4 VypoCet chyb a analyza modelu ...... .. .. .. ........ 24
2.5 Uplny faktorovy plan pokusov.......... - . - . . 26
2.5.1 Plan pokusov 2Z. .. ... e 26
2.5.2 PIan pokusov 23 . . ... ... iiaiaaaaaan 30
2.5.3 Plan pokusov 3Z . ... . i 32
2.5.4 Plan pokusov 33 .. ... i 36

2.6 Neuplny faktorovy plan pokusov ..._..._....... - -39
2.7 Centralne kompozicné plany ... .. .. ... ... ... .... 41
2.8 Rotacné centralne plany . . . . . . . . _........ . M4

3. Grafické vyjadrenie modelovych rovnic, ziskanych
z planovanych poKUSOV . ... ... it 47
3.1 Skumanie tvaru - povrchu modelovej rovnice ........ 47
3.2 Utvary pre rovnice druhého stuprnia v rovine -
kuzeloseCky. . 49
3.3 Utvary pre rovnice druhého stupfia v priestore -
kvadriky. . 56



