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1. Uvod

N

Paralelné volné programovatelné rFidici systémy

2.1. Obvody PLD
Prehled architektury nejznaméjsich PLD

2 Sériové volné programovatelné Fidici systémy

5 Programovatelny logicky automat (PLC)

3.2. Programovaci jazyky PLC

3.3. VSeobecné zasady pro programovani PCL

3.4. Automaty NS 905, jJejich hardware a software

3.5. PLC TECOMAT: NS 940, NS 950, NS 946

4. Priklady programovani PLD a PLC

4.1 Programovani obvod( GAL vyvojovym systémem OPAL
4.2. Zadani pro nasledujici priklady : lamaC kolejnic
4.3. Programovani NS 905 vyvojovym systémem KUFR
4.3.1. Poznamky Kk vyvojovému systému KUFR

4.3.2. ReSeni prikladu z kap. 4.2. lama¢ kolejnic

4.4 Programovani NS 950 (940,946) systémem XxPRO
4.4_.1. Poznamky K vyvojovému systému xPRO

4.4.2, ReSeni prikladu z kap. 4.2. lamac kolejnic
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