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Abstract

1. Polni navigace ajejich vyuziti

2. Presnost jednotlivych technickych feSeni

3. Intenzita prejezd( v soucasné zemédélské praxi

4. Monitoring strojnich souprav ajeho vyuZziti

5. Optimalizace jizdnich trajektorii
5.1. Nové pravidla pro hospodareni na vétSich plochach

6. Technologie pro snizeni zatéze pldy pojezdovymi mechanismy
6.1. Pasové zpracovani pady v podminkach CR

7. Pfinosy GPS v agrotechnickych postupech

8. Autonomie provozu strojl
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