OBSAH

PREDMLUVA K UPRAVENEMU VYDANI
uvoD

1 PRIMOCARY POHYB BODU
1.1. Rychlost a zrychleni bodu
1.2. VSeobecné o feSeni pfimocarého pohybu bodu
1.2.1. Obecné pfipady
1.2.2. Zakladni zavislosti kinematickych veli¢in. Typy tloh
1.3. Kinematické diagramy
1.4. Druhy pohybl
1.4.1. Rovnomérny pohyb (a = 0)
1.4.2. Pohyb s konstantnim zrychlenim (a = konst.)

1.4.3. Pohyby nerovnomérné
Priklady

2. KRIVOCARY POHYB BODU
2.1. Rychlost, te€na a normalova slozka zrychleni
2.2. K¥ivocary pohyb bodu v kartézském soufadném systému
2.3. KFivocary pohyb bodu v polarnich soufadnicich
2.4, Druhy kFivo€arého pohybu
2.5. Hodograf
2.6. Deviace
Priklady

3. HARMONICKY KMITAVY POHYB
4. POSUVNY POHYB TELESA

5. ROTACNIi POHYB TELESA
5.1. Rychlost a zrychleni rotacniho pohybu
5.2. Druhy rotacniho pohybu télesa. Postupy feseni.
5.3. Rychlost a zrychleni obecného bodu

5.4. Vektorové vyjadfeni veli€in rotaniho pohybu

11

12
13
13
17
17

17

18
19

23
23
25
26
28
28
28
29

31

33

34
34
35
36
39



6. KINEMATICKA GEOMETRIE OBECNEHO ROVINNEHO POHYBU TELESA
6.1. Zakladni pojmy
6.2. Vedeni télesa v roviné
6.3. Véta o stfedech k¥ivosti obalek
6.4. Vysetfovani stfedll kFivosti trajektorii a obalek
6.4.1. Eulerova-Savaryho rovnice

6.4.2. Kruznice obratu a Uvratu

7. KINEMATIKA OBECNEHO ROVINNEHO POHYBU TELESA
7.1. Zakladni rozklad obecného rovinného pohybu
7.2. Rychlost a zrychleni obecného bodu télesa
7.3. P6l pohybu a stfed zrychleni
7.4. Grafické reSeni
7.5. Dalsi vlastnosti rychlosti
7.6. DalSi vlastnosti zrychleni
7.7. Zakladni rozklad nuceného pohybu télesa

Pfiklady

8. SFERICKY POHYB TELESA
8.1. Rychlost a zrychleni sférického pohybu
8.2. Eulerovy Uhly a Eulerovy kinematické rovnice
8.3. Rychlost a zrychleni obecného bodu télesa

8.4. Pohyb obecného bodu télesa v analytickém vyjadreni

9. OBECNY PROSTOROVY POHYB TELESA
9.2. Rychlost a zrychleni obecného bodu télesa
9.3. Okamzity Sroubovy pohyb télesa
9.4. Sroubovy pohyb télesa

10. SOUCASNE POHYBY BODU A TELES
10.1. Zakladni pojmy
10.2. Priklady soucasnych pohybi
10.3. Rychlosti a zrychleni bodu pfi dvou sou¢asnych pohybech (rovinné pfipady)
10.3.1. Oznaceni kinematickych veli¢in
10.3.2. UnéSivy pohyb posuvny
10.3.3. UnaSivy pohyb rotacni. Coriolisovo zrychleni

10.5. Pélova véta

46
48
48
49
49
51

60
60
61
63
64
65
67
70
72

74
74
75
7
78

83
84
84
86

87
87
88

90
90
91
93



10.6.

10.7.

Dvé soucasné rotace kolem rliznobéznych os

10.6.1. Uhlova rychlost a Ghlové zrychleni vysledného pohybu.
Resalovo zrychleni

10.6.2. Rychlost a zrychleni obecného bodu

TF¥i souCasné pohyby télesa. Kinematické veliiny bodu

11. SLOZENi A VYTVARENI MECHANISMU

11.1.
11.2.

11.3.

11.4.

Zakladni pojmy

Vytvareni rovinnych mechanismi

11.2.1. Vytvareni mechanismi na zakladé kinematickych Fetézc(
11.2.2. Vytvareni mechanism( s pouzitim soustavovych skupin
Prehled rovinnych mechanismu

11.3.1. Troj¢lenné mechanismy

11.3.2. Cty¥¢lenné mechanismy

11.3.3. Viceclenné mechanismy

11.3.4. Mechanismy s nékolika stupni volnosti

Ukézky prostorovych mechanismd

12. KINEMATICKA GEOMETRIE MECHANISMU

12.1.
12.2.
12.3.
12.4.

Realizace vazeb télesa s obecnym pohybem
Poly pohybu, polodie, te¢ny polodii
Stredy kfivosti trajektorii bod

Néhradni mechanismy

13. GRAFICKE METODY KINEMATICKEHO RESENI MECHANISMU

13.1.
13.2.

13.3.

13.4.
13.5.
13.6.

Vseobecné o kinematickém FeSeni mechanismi

Vysetfovani rychlosti

13.2.1. Zakladni véty pouzivané p¥i grafickém feSeni
13.2.2. Metody vySetfovani rychlosti

Vysetfovani zrychleni

13.3.1. Zéakladni véty pouZivané pfi grafickém feSeni
13.3.2. VV3eobecné k metodam urcovani zrychleni
13.3.3. Hlavni metody ur€ovani zrychleni

Priklady feseni jednoduchych mechanismd

Zrychleni u vice€lennych mechanismd

Dvojpaprskova konstrukce (feSeni binarni skupiny)

94

94
95
95

100
100
101
101
102
103
103
104
106
108
108

109
109
110
113
114

116
116
116
116
117
122
i22
123
123
126
127
129



15. MECHANISMY S KONSTANTNIM PREVODEM 148

15.1. VSeobecné ke kinematickému FeSeni 148

15.2. Mechanismy s ozubenymi koly 148
15.2.1. Kinematicko-geometrické poméry ¢elnich ozubenych kol s konstantnim

pfevodem 148

15.2.2. Kinematika rovinnych mechanismd s ozubenymi koly 150

15.2.3. Kinematika sférickych mechanism( s ozubenymi koly 155

15.3. Dal3i soustavy s konstantnim pfevodem 157

16. PRINCIP VIRTUALNICH VYKONNOSTI, 159

KINEMATICKA METODA VE STATICE 159

16.1. Princip virtuélnich vykonnosti 159

16.2. Kinematicka metoda ve statice 160

17. SYNTEZA ROVINNYCH KLOUBOVYCH MECHANISMU 163

17.1. Formulace Uloh a metodika feSeni 163

17.2. Koloka¢ni metody 166

17.2.1. Grafické feSeni u pfevodovych mechanismd 166

18. SYNTEZA VACKOVYCH MECHANISMU 176

18.1. Syntéza pfi pfedepsané zdvihoveé zavislosti 176

18.2. Syntéza pfi predepsaném pribéhu zrychleni 179

LITERATURA 183



