[49] LOKVENC, J.: Dvojnésobné zdroje napdtf s jednoduchym vinutim transformétoru.
ST, 1981, &. 1, s. 40.
[50] HORSKY, J.: Polovodi&ové referenénf zdroje stejnosmdrného napéti.
In: Konstrukéni piffiloha &asopisu AR, 1989, s. 43-48.
[51] Zajimava Zenerova referenéni dioda.
ARAL 1988 ¢, 11, 8,:430;
[52] HAJEK, J.: Principy stejnosmérnfch napéjecfch zdroji.
ST, 1982, ¢. 3, 's. 107-108.
[53] V§potet ferrorezonantniho stabilizatoru. ST, 1953, &. 1, s. 294,
[54] KOKEISL, M.: Jednoduchy stabilizéator sti{davého napét{i.
ST, 1060, &. 1, &. 22-23,
[55] KABES, K.: Jednoduché magnetickd stabilizace stfidavého napéti.
ST 219605857, 8y 266,
[66] PRIDIL, J.: Jednoduch§ stabilizétor sffového napdtf.
RK, 1967, &. 2, s. 27-31.
[57] TUCEK, Z.: K popisu schémat. AR A, 1985, &. 10, s. 391-392, &. 11, s. 428.
[58] VOLIN, M.L.: Parazitnf vazby a pifenosy. Praha, SNTL 1970.
[59] TORNAU, F.: Elektrické ru%ivé vlivy v zatfizenich pro automatizaci a zpraco-
vani dat. Praha, SNTL 1978.
[60] HAMMEL, J.: Skor, neZ odovzdéte kon&truk&ny navrh ...
ST, 1980, ¢ -1, ‘8. 7=8%
[61] HORSKY, J. - ZEMAN, P. - SKAPA, L.: Méffci pFistroje a méfeni.
ARVB, 1984, . &, 65.8. 202-240; 1985, &,.'1, '8, 2=40.

0BSAH

1. Projektovéni technickych zaFfzen{ a jejich zavéddéni do vyroby .....
2. Elektrickd konstrukce
B i SoRtRE LY. 6 01 ChEvEaatnostl G at e s o iiviisvees ool ssssbostorsiontse ~ 11
B LSBROYISTOTY < o0 oinietin oo 0.0 s0sisitiaines ses sie o aieeeson

B PP PA QPP I |

PR o e PO R R [

2% 142 ¢ ~Potenclometry she.os s s 5 . . 15
2Ll KondenZatory: sscesecs oe i
2.ilie4 s Normalizované hodnoty odporfQi & kapacit .siseccccossecsscscsnssascon 23
2 1 5 R TRENS LOTMALOTY BFCIVKY  ~ snecvvace s anscsonasses 29

2.1.5.1. Ndvrh a konstrukce napéjecich sifovych transformétord ........ 29
2.1.9:2, CIVKY covccoecsccccscscccoccsccccccse
S o POTORONBEOVEBONSEREKY < osoir s sinte s smininoioinsiosis siatine sissisisinioieeiseiaedies I
2.2, Nastaven{ a stabilizace pracovnfho bodu tranzistoru . 56
2.3 +9Z8kladnf obvody 8 bipolérnimi tranzistory ..ccsccessccccensocncciseses 060

cesescrssscscscsacacacscsces AT

2.3.1. Nizkofrekvendni zesilovale R R R 63
2.3.2. Vysokofrekvenini zesilovade ..ceve.. 5 eieteveres qal
S SR AN 2SO AR O™ BDINBE Gasse saniciiioesvemviniossvaionaonsiss siajsissolesnaatingl
208 NapAJeCL ZATOTO ssssscscssesssiscovssosseeessssscssesisosssssossosseses 89
R VR RN ISR E At abl 1L S BUOTYL s oot einineciainis/ne oo o slossinis e ole o e ito i S0 e s alola diols s a1l
2.4.,2, Aktivn{ zp&tnovazebni stabilizdtory . 94
A e TR OEOvans  otaBIILZALOTY & .o daievscnisinns o oo aesnncennesssanason 290
2.4.3. Nékteré problémy obvodového FeSen{ napédjecich zdrojd e..eeceencess 105
2.4.4. Ochrany a jisté&ni napéjecich zdroji . 112
2,4.5. Pr{klad konstrukce napdjeciho zdroje 124
2

4.6, Bateriové napdjeci{ zdroje

eescecssrscescasscsscsscnscssscnascssass 130

173



2.5..Schéma zapojeni priStroje ccececcovccccoccsosssssccccoccoacescocccccce
2.6, Konstrukce spojd a problémy parazitnich vazeb & pfenosd .eeccececcocecs
2.,6.1. Parazitn{ jevy a jejich potlafeni .cceecececcscccococccaceccrscccace
2.6.2, Stindnt .c.e0ese

3.

Mechanické konstrukce

B R R R R R R P R

P I R R I I

R SR Ra OO 6T BR L RBOLG0 a0 0i o a's oisisie ajolainisisiediainias s e sicnnsiesisisoltidiossosmss

Pri{loha: Kontrola konstrukEnfho NAVIrNU .ccececcscccsssscssscocccsscsccssse
Literatura .cccccecece.

Obsah druhého dilu:

3.2,
3.3.
3.4.
3.5,
3.6.

B R I R Y

Konstrukce a technologie desek plo3nych SpoJl ecceccoccccsccscccsccccas
Technologle povrchové mMONTBZE cecesccsscccsocsssecosescsoccccscssanse
Chlazeni polovodidovych souddstek a konstruk&nich celkl ..cececsccacs
Klimatickd a mechanické 0d0lNOST sececceccoccccccccococccccceccoccone
Design pristroje, ovlddac{ a indikaln{ prvky ccceccecccccccceccsccace

4. Spolehlivost elektronickych pF{8trojl .ccececcceccescccccccscscsccaccccos
5. Technické diagnostika a oZivovédni elektronickych pf{Strojl ..eececececss
Bezpe&nostn{ poZadavky na elektronické pr{Stroje .eeececeecececccvecaces
Pfehled poitafovych metod NEVINU .ceeeeecevcscccocccacssscaccscscoscnnas

6.
7.
8.

Systémové inZenyrstvi

D R R R )

174

134
140
147
156

161
161

167
Yl



