OBSAH

1.

4.

Vyvoj-architektury poeitacli-. o /e .05 0 Wi e ois
1.1 Von Neumannova koncepce . . « « + « o« o o s o & o &
1.2 -denerace paGFbAGH ' o w5 e et eitel ei e e e i e e
1.3 Architektura jednoprocesorovych poéitadd . . . . . . .
PANNCOVE SRV CIIN | .0 ol S 30 e | e e ¢ e e R e A
2 87N CEn L BAREHL D N R TR S B SN S =S
b B R e e T e o B B S ) L 5 R
2.3 Dvojiroviiovy pamé&fovy systém . . . . . . .« « .« « « &
2+ 3. I-Strankoviang PREEC 'L il S L T e T e 7 s
25 By 2 \Adreshl hlavni - PERStL: 1o s a3 SN SR R WRN
2.3.3 Plné asociativni adresd® HP . ., . . . . %W o s aus
2.3.4 Strategie presunu strinek mezi hlavni a sekundsarni
273,95 Segnontovant DAROE . ' 5 T LV ik e ien e
2.4 Trojuroviiovy pamé&fovy systém . . . . . . . . « . « . .
2-4: 1= Nyfovnavac s Pamll |'s LT I Sl Bre s SV e Tes e
2.4.2 Adresar VP s omezenym stupném asociativity . . . .
Piklady architektury poSItadli. . "o d cife o o5 o i roitesie
A - StPedisSkovs POSLURBE (10 0 aioss NS it T e e e
B3l S ISP ey 5 A e e e e A AT le R e AR g S
B Yo B SO2Ts G & dlids s v e i e S e G R
S22 MEnipoSLbale o oo aiit s e s MM I e SRy LI = S P
i gl B] U e SR e e AN R e Sl i BT i
D202 S GRALD 5 a0, e T e e e e s e s e
3.2 D8ObNIT POSLLARE - 1i G 1. (o 2s SIESTH B il R S SR S e S
D5 352 "FBM PO G0 il el iende s e 0 S e e T e e g i &
SUBT2 IBM PSR P L TGN e e n el a6 N ek el e e a1 wy i eh i
3.3.3 Programové vybaveni osobnich poditadd . . . . .
3.3.4 Pracovni stanice . . . . . . . . ¢ ¢« 4 o000 oo 0w
Proudové zpracovdéni Iinformace® . . . . ¢ « o s s o s o s o

4.1 Podstata metody "« . « o ¢ 5 o e e s e e e e w
4.2 Vyvoj metod proudového zpracovédni . . . . . . . . . .
4.3 Proudové zpracovini Programu . . . « o o s. o a'e o .o e
4.3.1 Pfedvybér instrukce . . . . . '. oo g i e e
4.3.2 Proudova architektura procesoru . . . . . . . . .
4.4 Priklady architektury procesorll s proudovym provadénim
4.4.1 IBM System/360 model 91 . . . . . . . ¢ . ¢ . . .
4.4.2 Mikroprocesor Intel 8086 . . . . . . . . ¢« « « &
4.8 ' Vaktorove DroceSOory . . = e o 7 ete ‘e N e sa_we e ere
4.5.1 Vektorové superpoitade . . . . . . . . . . . . .
4.5.2 Satelitni vektorové procesory . . . . . . . . . .
Po&itade s redukovanym souborem instrukci . . . . . . . .
5.1 Divody vzniku sloZitych souborfl instrukci . . . . . .
8 2-CISC kontra RISC w0, e WU e e o e ier S feinal et ien e
5.3 Viastnosti architektury RISC . . . . « ¢« s ¢ ¢ o o o &
5.4 Vyhody a nevyhody malého po&tu instrukci . . . . . . .
5.5 Prfesuny dat mezi pam&ti a registry . . . . . . . . .
5.6 Pindni fronty instrukci . . . ¢ ¢ ¢ & o o o o « o @

8.6 2. Bit predikce skokut «.io " s GElelnl ah G TiE st

instrukci

N o o

11
12
13
14
15
16
17
i8
18
i8
19
21
21
22
22
25
25
25
26
27
29
31
31
33
33
34
35
36
37
39
39
41
41
43
43
45
45
45
47
48
48
50
50



6. Paralelnl systémy 5. - . -0 o S enss
6.1 Podstata paralelismu . . . . . . . . .
6.2 Rozdéleni paralelnich systémd . . . .

6.2.1 Hlavni metody klasifikace . . . .
6.2.2 Zobecnéni klasifikace paralelnich systémi

7. Multiprocesorové systémy . . . . . . . .
7.1 Vyvoj multiprocesorovych systémll . . .
7.2 Rozdéleni multiprocesorovych systémQ .

7.2.1 Volné& vézané systémy . . . . . . .
7.2.2 Tésné vézané systémy . . . . . . .
7.3 Experimentdlni multiprocesorové systémy
7.4 Komeréni multiprocesorové systémy . .
7.4.1 Dvojprocesorové systémy . . . . .
7.4.2 Systémy s vétSim poltem procesorl
T 43 SUPSrPOCTCAB®: v ' o' o, vihs e
7.5 Minisuperpod¢itadée . .- . . . . . . . .
7.5.1 Struktura minisuperpoditaédt . . .
7.5.2 Po¢itate s kubickou architekturou
7.6 Transputerové systémy . . . . . . . .

7.7 Multiprocesorové systémy odolné proti poruchdm

8. Maticové procesory . . . « « o o o s o o
8.1 Zdkladni vlastnosti maticovych procesori
8.2 Systémy SIMD s lokdlni paméti . . . .

8.2:1 Po&itad Il1liac IV . . . ... o« o @
8.2.2 Potitaé MPP . . . . . . ¢« o « o o
8.3 Systémy SIMD se sdilenou paméti . .. .
8.3 1. POSLCAC-BEP = e o e v e e e e, -
8.3.2 Osobni po&itaé ITT CAP . . . . . .
8.3.3 Rozmisténi operandd v pamétovych

9. Propojovaci sité pro paralelni systémy .

9.1 Klasifikace propojovacich siti . . . .
9.1.1 Operadni reZim . . . . . . « . . &
9.1.2 Strategie fizeni . . . . . . . . .
9.1.3 Metoda pfepindni . . . . . . . . .
9.1.4 Topologie sité . . . . . . . . . .

9.2 Stattckd sitdh .. . v ¢ v e e ete et

9.3 Jednotiroviiové dynamické sité . . . . .
9.3.1 Sbérnice . . . . . . .". Eut 3
9.3.2 KffiZovy pfepinaé . . . . . . . . .

9.4 Vicedroviiové dynamické sité . . . . .
9.4.1 Blokujicf sité . . . . . . . . o
9.4.2 Prestavitelné sité . . . . . . . .
9.4.3 Neblokujici sité . . . . . . . . .

LICOFRLUPA o' o v i s i s e teiie eis e et el leiie

5.6.2 Zpozdéni instrukce skoku .
5.6.3 Pouzit{ pomocné fronty instrukci .

5.7 Preddvéni dat . . . . . .

5.8 Priklady pr 4 s r

51
51
51

g e

33
56
58
58
59
59
60
61
63
63
65
68
69
69
71
72
74
76
76
78
78
79
80
80
81
81
83
83
83
83
83
84
84
86
86
88
89
20
o1
92
93



