OBSAH

Gvoad g TR e i T 0t B o M i Ty T S G RN s R o )

(28 0 Tl U L S e e S e R R B T S e S SR

1. VfPOCET PRETVORENf UZITfM PRINCIPU VIRTUALNfCH PRACf . . . . . . . .

4
1.1 Elementdrni analysa prutd, posuny, deformace . . . . « « « o o o 4
1.2 Pretvoreni prutového olonontu o eie R R e W) 4
1.3 Vypolet plretvoreni pomoci principu virtu(lnfch prnci Shieelin, ot e 6

2. VIPOCET VNITRNfCH SIL KONSTRUKC! STATICKY NEURCITYCH . . . . .. . . 20

2.1 Metody vypodtu vniti ich uil staticky neurditych konstrukef . . . 20
22lﬂ.oduulovd... e AL SR TTON SN WL aiie e 18, e ie 1w e gL
2.1 Princip silové nﬂ.a ST e ARl 64 e e e e e el 6 evsing ais i @S

2.2.2 Static neurdité ve 1éiny Sl b ert e e Ru L ot e FaMar (GRNSLRS (ot e e (AR
2.2.3 Podmineéné rovnice . . wite' e e lieliinh ohrARAL ot WRIL
2.2.4 Vypolet souliniteld podl(neényeh rovmc S SNSRI SRR

TABULEA ST 8 noanoty. d[EMEIdxs s 00 Sl siol SRt SRR S )

2.2.5 VyuZit{ soum&rnosti konstrukce pti Fe3eni staticky neurZitych

veliZin silovou metodou (7 SN R el e i S Ao

2.2.6 Maticové forma silové metody . . siRen $ievc89
2.2.7 Metodicky postup p*i Fedeni atsncky nourénych noanxkovych

nebo rémovych konstrukc{ silovou metodou . . . . . . . . . 60

2.3 Metoda deformalni . . . . A R T L O T iy o AR TR

2.3.1 Princip deforma¥n{ me'.od R Tyt A S R

2.3.2 Stupen deforma&ni (pi‘etvtrné) n.urc‘.xtoou e tisr s ts Y ounrrOd

2.3.3 Zjednodudend metoda deformaini . . o 13 Tl R <

2.3.3.1 Vypolet momentd by p!‘x dokonalél up! nut( prutu 64

TABULKA II , momenty v dokonaldn UPNULLE" S B NS RS

2.3.3.2 Momenty v koncovych prifegzaech prutu pri pru!nén Jjejich
upnutf ., . Sicios A0
2.3.3.3 Moment v koncovém prm‘ew prutu Jodnoatrunné pruZné
UPRULENG 5 leuien Briteh e Sharien’s (e & iee o iter e 109
2.3.3.4 Tuhoatl prutu pFi jednostranném poauvn‘l ulohn( & oo T0
2¢3.3.5 V; Soéot posouvajicich sil a ohybovych momentd v obocnych
fezech prutu T O P S e L S o L)
243+ 3«0 SLYSRLEOvVE TOVRILC @ SERNLH B ) L SAns BTN Laivel e~ <ot g @i ieiionv A
2.3.3.7 Patrové a sloupové rovnice . . . . . . o« 5 G s iiatl o lie SO
2.3.3.8 Geometrické vztahy mezi prutovymi nutoé.nﬁn VT e Tl o 2
2.3.4 Meticovéd forma zjednodusené deforma¥nf metody . . . . o A 9%
2.3.5 Metodicky poatup pro vypolet ataucky neurditych konetrukci
deformani metodou . . . S
2.4 VypolZet staticky neur&itych konstrukc( sphkac!
Castiglianovy . (e e T B i et et re MG
2.4.1 Zékladnt poJllly el N s e e e S-S5 st i b L9
2.4.1.1 Potencidlnl energie vnéjifch 81l . < s 0 0o o s o o oo I
2.4.1.2 Potencidln{ energie vnitFnich sil . . Baagaibiive ST e L9
2.4.1.3 Prosté a doplnujic{ potenciéln{ anergu deformace . . . 97
2.4.1.4 Pretvérnd préce . . el 76 e Ol s e Saiksin el e ok sier IB
2,4,1.5 Potencidln{ energie systému Br-a gt Mol e ¢ oUhes ac e 9L g Ha', NI
2.4.2 Prvni v&ta Castiglianova . . o0re e a - el he MO
2.4.3 ReSenf staticky nvuréxtych konatrukc:( pomoci l.véty
Castigliano o Vel ok ter LOO
2.4.4 VypoZet staticky neuréxtych velxéin pomoc:( prlncxpu minima

doplnujfc{ potencidin{ energie deformace . . « « « « « o o 101

3% (V0D ‘DONTEOREIE VERUZNOBDE T 83 S . Phiiatis ine. ot Giveivie Tapinysosa s wiseriai 103
3.1 24kladnf pojmy & predpoklady . . « « « o « ¢ o o o o o o o o » » 103
3.2 Deformace a napjatost . . . . o et orwbh Lok e e S BCIE

3.2.1 Popis stavu deformace, gemotncké rovmco STy d e e e RO
3.2.1.1 Tenzor deformace . . e ehlia’. o iey Ty Sl st ot he s o Haigien el XD
3.2.1.2 Rovnice kompatibility e e AT i wS e e e C e Mg e S Vatist OO



3.2.2 Popis stavu napjatosti’ 5 o o o iie eieie el
3.2.3 Cauchyho statické rovnice . . . . . . .. .
3o2: 8 PYRTERINT TOVRECE ¢ /i s lia e ko Srme o bi'is 0 1%
3.2.5 Matice tuhosti a matice poddajnosti materidlu
3.2.6 Re3en{ obecného problému teorie pruZnosti . .
3.2.7 Hlavn{ nap&t{ LA YO AR R TN R XS N
3.2,8 Hlavni defOr®mace . ¢ ¢ « ¢ o ¢ o o o o o o
3.2.9 Oktaedrické napéti el N . aTha e
3.3 Analyza prutu e B e e e
3.3.1 SloZky "ktoru napéti pi‘(vch prutd 3t siiaan
3.3.2 Normélové napét{ primych prutd . . . . . . .
3.3.2.1 Prosté pripady naméhéni prutu e e
3.3.2.1.1 Prosty tah, prosty tlak S A i A
3.3.2.1.2 Prosty ohyb . Ry o R e
3.3.2.1.3 Sikmy (glolen,v) ohyb Iy T RN NG
o3l A POty samik of o R e e e etiee
3e3.2.1.5 Prosté kroucent . . s . s & o o s 6 o o

TABULKA III , prosté pifipady naméhéni prutu

§ e 6 e i e A e

.

3.3.2.2 Kombinované pf{pady naméhdnf{ . . . . . . . .

TABULKA IV , kombinované pripady naméhéni prutu
Jédro prifezu . . . . . sl e ¥e, Jelieihiar s

3
.4 TeXné (smykové) nap&t{ ph ohybu S S
oS
6

Mohrova analogie '« « ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o o .
TABULKA V , duélnf{ nosnfk . . . . . ¢« « . &

IEi t o r 8t U P g, o uyierioyay et e T s e e

o o0 e e etalile e aatenier o el

Flastické &dra prutu, posuny a deformace pf‘!lého prutu

v g e 8 e letiatin s e TeVa oliederlehle

o slel e WIRER e ae W0 v b ore



