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4. Zdkladni principy konstrukce utlrazvukovych zobrazovacich systémd
4.1. Zpracovani ultrazvukového signdlu

4.1.1. PFizptsobeni akustickych impedanci

4.1.2. Optika ultrazvukovych zobrazovacich systémd

4.1.3. Vychylovdni svazku uzv signdlu

4.1.4. Fokusace svazku uzv signdlu’

4.2. Zpracovédni elektrického signdlu
4.2.1. Jednotka vysilace
4.2.2. Jednotka piijimace
4.2.3. Poziéni jednotka

. Digitdlni sonografie

5.1. Ovod

5.2. Generace a detekce ultrazvukového signdlu
5.3. Zpracovédni obrazového a poziéniho signdlu

Zv14stni metody zpracovdni a prezentace obrazovych dat ultrazvukovych
tomografu

6.1. Metody zpracovdni obrazovych dat

6.2. Metody prezentace obrazovych dat

Kvantitativni hodnoceni kvality ultrazvukovych zobrazovacich systémd
7.1. Parametry ultrazvukovych sond

7.2. Parametry elektronické &asti ultrazvukového zobrazovaciho systému
7.3. Parametry systému

. Klinické vyuziti ultrazvukovych zobrazovacich systéma

512

452
453
453
454

454
456
456
456
457
461

470
472
473
475
477
477
479
481

487
487
488

490
490

492

493



