Elektrické pohony navazuji na obor el.stroji, vykonové elektroniky a
regula¢ni techniky. Pfitom je nutné nejen pochopeni vzdjemnych souvislosti
ale i schopnost je aktivné aplikovat. Proto je zde velky prostor vénovan
vysvétleni feSené problematiky a to zejména pomoci realnych ptrikladi (napf.
feSeni dynamiky pohonu, aplikace pohybové rovnice na momentové
charakteristiky, postup navrhu regulace pro stejnosmérny motor, ptiklady na
asynchronni motor - a to jak s logickym fizenim tak i s plynulou regulaci,
odhad ztrat motoru v jednotlivych rezimech, dosazitelny moment atd.).

V souvislosti s dneSnim stavem oboru ,regulovanych elektrickych
pohont“ je kladen diraz predevsim na asynchronni motor napajeny z ménice
kmitoétu (a to véetné praktickych aspekti - ¢emuz jsou pfizplisobeny i
ostatni kapitoly), coz snad bude ¢tenafi#piinosné jak pii feSeni laboratornich
uloh pfi vyuce na katedrfe, tak i v odborné praxi.

Specialnim druhtim pohoni (napt. pohony velkych vykont, pohony
malych vykoni a pohony pro trakci) proto zde mohl byt vénovan jen
omezeny rozsah (ostatné témto specifickym tématim jsou vénovany
navazujici specializované predméty a studijni zaméfeni). Rovnéz tak jsou zde
feSeny pouze okrajové i pohony se specialnimi druhy motort (viz kapitola 9).
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