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1. Rovnice s indefinitnim operatorem v realném prostoru— — — — — — — — — — — — — — — — — —

1.1. Itera¢ni schéma. Uloha o volbg iteracnich parametri — — — — — — — — — — — — — — — — 467
1.2. Transformace operatoru v samoadjungovaném pfipadé - - - - - — — — — — = — — - — 470
1.3. Iteragni metoda CebySevovatypu— — — = — = = = = = = = = = = — — — — = — — — — 472
1.4. Ttera¢ni metody variaénihotypu — — - — = = — = — — = — — — — — — — — — — — — — — 475
1,50, PHICIAA) = o o 5 e s Gt o e, o o . o 2 b i S o i S it = 477

2. Rovnice s operatorem v komplexnim prostoru
2.1. Metoda prostéiterace— — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — —
2.2. Metoda stfidavych sméru

3. Obecné itera¢ni metody pro rovnice se singulirnim operdtorem — — — — — — — = — — — — — — 486
3.1. Iteraéni schémata v piipadé regularniho operatoru B - - - = = = — = = = = — — — — — 486
3.2. Iteraéni metoda minimalnich rezidui - - - - — = = = = = = = — — — — — — — — — — — 489
3.3. Metoda s parametry CebySevova typu— — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — — 492

4. Specidlnimetody — — — — — = = — = — — — — = = = — = & & &~~~ 497
4.1. Neumannova uloha pro diferen¢ni Poissonovu rovnici na obdélniku - - - — — - — — — — 497
4.2. Pfima metoda pro Neumannovu Glohu — — — — = — — — — — — — — — — — — — — — — 500
4.3. Itera¢ni schémata se singularnim operatorem B— - - — - — = — — = — — = — — — — — — 502

KAPITOLA 13. Iteraéni metody FeSeni nelinearnich rovnic — — — — — — — — — — — — — — — _ _ 507

1. Iteraéni metody. Obecnd teorie— — — — — — = = = — — — — — — — — — — — — — — — — — — — 507
1.1. Metoda prosté iterace pro rovnice s monotonnim operatorem— — — — — — — — — — — — — 507
1.2. Itera¢ni metody pro pripad diferencovatelného operatoru — — — — — — — = — — — — — — 510
1.3. Newtonova-Kantorovi€¢ovametoda— — — = = = = = = = = = — = = — = = — = — — — 512
1.4. Dvoustuptiové iteraéni metody — — — — — = = = = — — — — — — — — — — — — — — — — _ 516
1.5. Jinéiteradnimetody — — — — = = = = = = = = = = = = = & &~ — —— - - -~~~ 519

2. Metody pro nelinearni diferenéni schémata— — — — = = = — — — — — — — — — — — — — — — — 521
2.1. Diferen¢ni schéma pro jednorozmérnou eliptickou kvazilinedrni rovnici — - - — - — - — 521
2.2. Metoda prostéiterace— — = — = = = = = = = == = = = = — ————————— - 528
2.3. Itera¢ni metody pro diferenéni kvazilinearni eliptické rovnice na obdélniku - — - — — - — 530
2.4. Itera¢ni metody pro slabé nelinearni rovnice — — — — = = = = — — — — — — — — — — — — 335

KAPITOLA 14. Priklady feSeni sitovych eliptickych rovnic — - — - — — — — — — — — — — — — — 537

1. Metody pro sestrojeni implicitnich iteraénich schémat — - — — — — = — = — = — — — — — — — 537
1.1. Princip regularizace v obecné teorii iteraénich metod - — - = = = — = — = — = — — — — 537
1.2. Itera¢ni schémata s faktorizovanym operatorem — — — — — — — — — — — — — — — — — — 540
1.3. Metoda implicitniho invertovani operatoru B (dvoustupfiova metoda) — — — — — — — — — 545
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2. Soustavy eliptickyjchrovnic - - - - - - - - - - - = - - = — - — — — — — — — — — — — — 547
2.1. Dirichletova tloha pro soustavu eliptickych rovnic v p-rozmérném kvadru — - - — — - — 547
2.2. Soustava rovnic teorie pruZznosti — - — — — — - — — - — — = — — — — — — — — — — — — 551

KAPITOLA 15. Metody FeSeni eliptickych rovnic v kfivotarych ortogonalnich soufadnicich— — — — 554

1. Formulace okrajovych uloh pro diferencilni rovnice
1.1. Eliptické rovnice v cylindrické soustavé soufadnic

1.2. Okrajové ulohy pro rovnice v cylindrické soustavé soufadnic — - = = = = = = — — — — — 557
2. Diferenéni schémata v cylindrické soustavé soufadnic = = = = = = = = = = = = = = - — — — 560
2.1. Diferenéni schémata bez smidenych derivaci v osové symetrickém piipadé - — — — — — — 560
22, PHimémetody — — — — — — — — — — — — = — — = = — = - — =~~~ — o~~~ — — — — 564
2.3. Metoda stfidavych smérii — — — — = = — = — = = — = — — = — = — — - — - — — — — — 565
2.4. Reeni rovnic zadanych na plasti vilce— — — — = = = = = = = — = = — = — — = — — — — 569
3. Diferen¢ni schémata v polarni soustavé soufadnic— — — — — = = = = = — = — — — — — — — — 573
3.1. Diferen¢ni schémata pro rovnice na kruhu a mezikruzi 573
3.2. Resitelnost okrajovych tloh pro diferenéni rovnice — — — — — = — — = — — — — — — — — 575
3.3. Princip superpozice pro Glohu nakruhu - — - = = = = = = = — = — — = — - — — — — — 578
3.4, Pfimé metody feSeni rovnic na kruhu a mezikruzi— - — - - — = = - = = - — - — — - — 579
3.5. Metoda stiidavychsméri — — — = = — = = = = = = = = = — = — — — — — — — — — — — 581
3.6. Diferenéni schémata na vysedi mezikruzi— — — — — - — = = — — — — — — — — — — — — — 584
3.7. Obecny ptipad s proménnymi koeficienty — — — — — = = = — — — — = — — — — — — — — 586
DODATEK. Sestrojeni polynomu s nejmensi odchylkou od nuly — — — — — — — — — — — — — — — 589
Literatura — — — = = = = = = =i = e &= o S e = e S e & S S e e 594
Rejstik — — — — = = — = = = = — = — = — = =~ — — o —— ———— 595
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