Vghody elekbriclyeheDoRont o e idate oo oror i o ds
Nevihody elektrickich DohonW o o« o o « o o o o o
Rozdel enitels Pohon G et isrtarial sig Mg o iimesn g
Prenos energie elektr. cestou mechanickou, mechan,-

slektrickou, cestou elektrickou: individuelni /jedno-

LAV /DON0NT e elite toiior s e 7 st b s R R
1/ FPracovni stroje s pemisfovonim stenovidtém . .
2/ Fracovni stroje s vysokou pracovni rychlosti .

5/ Pracovni stroje s ndkolika od sebe neodvislymi
maripuladhind PeNybY. i) i e RIE e e e e

4/ Pracovni stroje s reguleci rychlosti . . . . .
8/ Pracovni stroje s prerulovanym a vratnjm chodem
Srovnani el. pohonu transmisniho - skupinového -

jednotlivého /individuelniho/ :'e v .6 o .0 6 o o v

II. Charakteristiky a vlastnosti el. motord., . . . .

e B o st i e o o Pt o S T oS
Rozdgleni elektromotor Vv s st Lt e
Dile’ité nojmy a hodnoty u elektromotori & Ha taius

L Mo tOPY B Ee INOSHETNG e v s aiid b totie & eer v uy ks
Rvchlost /vodet otddek za 1 min./ .« . . « . . . .
Yoment na h¥ideli motoru S A SRR T DR e
I/1 Seriov} motor stejnosmdrny . ¢ ¢ ¢ ¢ o o . . .

ObASIKY /Ty CNlO B/ 2 by o e o s e s ap denie e e
NMoment seriového motoru stejnosmdrného . . . .
T/ o toraavAratnd o St s S st e sie e e e
Ot48ky /rychlost/; charakteristika rychlosti .
lioment, charakteristika momentovd motoru deriv.
Ostatni charakteristické kiivky deriv. motoru
I/3 Stejnosmérnf motor kompoundni .« « « « o o .

Ots‘aéky’/rychlost/ kompound. motoru /charakt.rychlostl/

lomentovd charakt. kompoundniho motoru . . . .
I/4 Stejnosmdrné motory s cizim buzenim . . . . .

.

Strana

PN

32

32
32
33
35
35
36

38
40
42
42
44
45
45

48
48



- 472 -

B ey Na TR S LARYE L L o e e e e
L G OV e e T et e I S
Pracovni diagram synchr, motoru . . . . . . . . . . ..
Uhnealkteriatika ryochlemtl o i o i %o o ¢ilntnidia o »ie
MOt SYBONY: MO LOTU TS fo b ol 1l st e e e
S R IVIey Bynehy. Moo PO A e b R A,

Pozoruhodné provozni stavy synchr. motoru . . . . . .
Pi#ikon a mech. vykon synchr. motoru a jeho (&innost . .
PouZitelne st BynchHY.  DOTOTN -3 s s o tue s ‘o whsine: aite
II/2 Asynchronni induk&ni motofry R e s e L e O
& /a Trojf4dzové ind. motory s kotvou krougkovou . . . .
Proudov§ diagram /kruh Heylan@ly/. - L .5 oh, ‘i
Konstrukece proudového diagramu /Heylandova/ . . .
DileXité ¢Ary a hodnoty v diagramu . . . . . . . .
'Géinnost?] v alegram o gl et i s T et

U&innik /cos ¢ / v diagrama . . . . . .

Todlvy moment v dagrammi v i v 6 o i e e o 5w e s
S0z ¥ dtagrami. e L e L T

Bychlost /podet ot. za 1 min./, charakteristika
TYCh1IOBEE ¢ o 6 Wi e wie e ie 4 aiieiie e o.aaieie s

Jek se méni skluz se zati%enim . . . . . . . . . .
Eoltvs molments vl . L DA S
Momentovd charaktéristika vypodtu . . . . . . .
Nap&ti na sb&racich krou¥eich v klidu . . . . . .
Prikon /t.j. el. vikon p¥ivedeny ke svorkdm mot./
1/ G3innost 7 %
2/ﬁéinnikcosf.................
B/ PretorzitelnoBt t i e e e s
SRR T e T e el S s B
V1iv zm®ny napdti na chod asynchr, mtoru . . . « + « .
V1iv zm&ny napdti na moment motoru . . . e

Poufitelnost trojfdzovich motord kroufkovich /S’ -motord/.

II/8/oC/b Trojfdzové motory s kotvou nakrétko /k-motory s
oBy3é mon  MOEVOU/ D. o e S R S e

Prednosti motord s kotvou nakrdtko « .. . . . . «
NEvOhodY EMOtoTd il o sl o e id e T e
0%43ky /Tyohlost/ o « o o « o o 0 bo s 0 0 e b
TSIV MOMONL o o o v o eile e lere o s o s e iele

Strana
49

49
49
52
52
54
55
56
57
58
58
59
59
61
62
62

© B3

63

64
65
65
70
70
72
72
ve
72
72
74
74
75

78



481~

A/ SpouSténi « 4 . . . . . . . .
B/ Repulace rychlosti . + . . .
C/ Zastaveni motoru .« « . . . .

Brzddnf « « o o ¢ o » 5 2
D/ REVETrSace « o o o o o o o o &

11/3/[3/b/1 Trojfézovy kolektorovy motor derivadni

se statorovym buzenim . . . . . .

II/S//B/b/Z Tro jf4zovy kolektorovy motor derivadni

/resp. s derivadni charakteristikou/ s roto=
rovym buzenim /Schrage/ « « + o ¢ o« o o o .

A/ BpouBtsnd o o o v e a4 @ 0 o 5 6w b

Bf Regulace rychlosti p¥i chodu .

Srovndni regulace rychlosti asynchr,
motoru s odpor. regul,-Ward-Leonard-Schrage

C/ Zastaveni motoru Schrage=No « o o « + o

Brzd&ni o % e Tele Do e e e e
D/ RevVersace « « o o ¢ « o « o o o

Vihody a pouéite}nost Sehragé-motoru

Buezek _tfetd.

VI. Otenlovdni a ochlazovdni elektromotori. . .
1/ Trvaly 6hod MOtOTU « o « « « o o o« o o

2/ Krdtkodob¥y chod mOtOTU « « + o & « o o o
Tepelnd pFetdZitelnost motoru . . . . .

3/ P¥erudovany /pretrZzity/ chod /provez/ .
Tepelnd pPetdZitelnost o« « « « o« o ¢ ¢ o
Priklad urdeni preruSovaného vfkonu z vykonu
/3762, MOte UPe UZe/ o o « 4 ¢ + 0 o o o o
VII. N4razové /vyrovndvaci/za¥izeni . . . . . .
" Princip akumulace energie o « o . o o o o

1/ Systém Ilgner-Ward-Leonard . . « . o« «

2/ Systém Langhoffer-Mayerbergliv . . . .

3/ Systém Thallmayeriv « « « « o o « « oo

4/ Meochanické gkumulace s hlavnim motorem
asynchronnim .« <« o o o ¢ & ¢ o ¢ ¢ o o

.

.

.

.

e s e o @

trvalého

LI I

.

ve

Akumulace chemické R I A A B I A

1/ Ifflandiv systém /hlavni motor stejnosm¥rny,

SLT tTOJPAZOVE, o o v ¢ o o o o o o o 0 o o 0 o

Strana
358
358
381
361
361

361

362
363

. 364

366
367

367
367

369
372
373
374
375
378

- .384

388
386
393
396

398
399

399



- 482 =
Strana

2/ Higimi motor i si¥ trojfdzovd . . . . . . . . .. . . 401
Parni kotel jako akUmMULALOT o o o o o o o o o o o + o o 402

VIIY, J0PEMY.: i o o s o o o 0 s 2'o s as o s o s s o ue s 404

I/Volba MOLOTU & & o o ¢ o ¢ o o o o o o s o o o o s o o o o 408

e/ VFkon motoTU o o 4 4 4 0 e e 4 o4 e e o 3 s e e e e 408,
Priklady k uréeni ‘velikosti /typu/ Je"ébovvch mtordt . 410
b/ Volba rychlosti motoru /obratky/ -+« . « . . . . ... 414

c/ Volba konstruktdwniho provedeni jetdbovych motorﬁ e« o 425
II/0 *idicich piistrojich jePfdbovich motord o o o o « o » « o 415
4/ Ridici pristroje jePabové pro proud stejnosmdrny . . . 416
Znsky pPimého Bizent . o0 ¢ o o weve % 8 6 6 5 w0 wes ALE

Znaky nepPimého $izeni . . . . o e B e et @ e e ey AL7

1/ Kontroléry s doteky klouzavymi R U IR SRR A L
Princip magnetického shasindni elektr, oblouku . . 418

2/ Stykalové kontrolery vadkové « o o v o 4 . . . . . 419

3/ Kontrolery se stykadi elektromagnetickymi . . . . . 420

P#iklad sbykadového kontroléru s elektromagn. stykadi
/*izeni nep¥imé kontrolérem pomocnym; vratny.chod/
Jobri 3065 BD-11;°0br: 5/ & & - o w v 5 & & & o6 & 5 e 421

Brzdici pristroje /a zplsobp brzddnif . . . . . . . . . 423
Princip mechanické jerdbové brzdy elektromagnetické . . 423
Steinosmérné mzgnety brzdové seriové, derivad., . . . . 425
Elektrické brzdéni u jePdbl stejnosmdrnich . . . . . , 426
o€/ Brzddni do OAPOTL o o o o o o o o o o o o o o o o 426
B/ Brzd&ni protiproudem .. . .« . .+ . . . e s 0w e e 427
¢/ Brzdsni s paraielnim odporem ke kotvé . . . . . . 427
§/ Brzagni s cizim buzenim magnet® od sitd . . . . . 428
Koncové vypinaéé 6 5 & 8w © b s le re 6 ualreibiar s e B g A29
a/ Princip koncov. vypinade v okruhu hlavnim . . . . . 429
b/ Razeni koncov, vypinadi v pomoeném okruhu . . . . . 430
B/ Ridici p¥istroje Jefdbové pro proud trojfdzovy . . . . 433
6/ 0 spouSt&8ich « ¢ 4 ) 4 4t e 4 e v 6 0 e 0 e s 0 o . 433
1/ Kontrolery s doteky klouzavimi . . + . . . . . 433

2/ Stykabové komtrolery vedkové . . . . . . . . . 433

3/ Kontrolery se styka®i elektromagnetickymi . . 433

b/ Brzdici pristroje /a zplsoby brzd¥ni/ . . . . . . . 434



- 483 =

1/ Brzdéni mechanické; brzdici motory « o « . o o o . 434
2/ Hlektrické brzdéni u Jetdbl trojfédzovich « « . . o 435
o¢/ Brzdéni p¥i nadsynchronnim bhu « . . . . . . 435
3/ Elektrické brzdini protiproudem . . . . . . . 437

279/ Brza¥ni vrepindnim pdlt . . . . . . . . . . . 437
Konéové vypinade . + « « o . . . . . . . . ... . 438
III, Schema svojeni fodkaz na tab. PD 10/ . . . . . .. . 438

IXs TEZNE BPTOIS & ¢ & & ¢ o & 36 o 5 & o 6 & 0 & 5 o % & & & 459
Mechanickéd 84st t&Znych zaPizeni .+ . . . . + + + & ¢ ¢ o« « 440
1/ s evlindrickfmi bubny . . . . . ¢ 0% ow woe owow e s AL
Mellerovo uspofdddni . « + o ¢« & ¢ ¢ v ¢ v 4 s v 0. . 444

2/ s konickymi /kuZelovymi/ BUDAY o o o o o« o o o o « o o 445
B/ S00DINAM 4 a4 s e 0 s o0 b 8 b s s e b e s e a s 447
4/ s hnaeiml kotoudi /Koepe-6vyml/ o+ o & « ¢ « o « o . . . 448
Navrhovéni elektrickych t&%nych stroji a zetizeni . . . . . 450
Provosni QLagYamy o o ¢ & o & 5 6 % 6 6 6 4 6 s @ & whe v » 451
Is Disgram rychlostl o & & & ¢ wawie .0 5 & & ® & &% ¢ 2853
II, Diagram momentd . « o« « « . « . .'. o 1w e e m e a0 487
1/ Momenty statické o o o o o ¢ o o o0 o o o o o o o 457

2/ Momenty k piPemdhdni t¥eni . v ¢ ¢ » 0 o o o o . o 458

3/ lomenty uryehlujici e odrychlujici . . . . . . . . 459
III, Diagram vikond t87né6ho motoru o o « « o « o « o & » o 4959

Diagramy vykond pro nejddle?itdjsi /charakteristické/
PRIDEAY 5 5.6 » @ @ s wca @ % @ w 6 % e e e & w'e €860

PrezkouSeni VIDOEHU o o ¢ o o o o 4 o o 6 o s o 0 o o 461
Urdeni srotPeby energie . ¢« o« o« ¢ ¢ o o ¢ o o o o o s o o 462
Diagram piikonu asynchre. t&Zného motoru . ; « « « o o o o 463

Urteni oelkové spotieby t&Zného za¥izeni se spojenim
ward-LeonatdOVS"m la‘o.concuuo--a-on-..464

Urdeni véhy setrvadniku u t&%ného za¥izeni
soustavy Illgner-Ward-Leonardovy « » « « s « o o o o o o o 464



II/2/ec/e

11/2//3
I1/2/2<

I1/3
I11/3/c/a

Tabulka Sy ﬂz, N

- 473 -

k<mo toru

7,5 kW

Provozni charakteristiky k-motord ', .
PouZitelnost k-motorf . . . . o & &
11/2/%/b/2 k“motory s kotvou specidlni . . .
v Boucherotiv motor . . .

Proudovy diagram Boucherotova
Vyhody Boucherotova motoru

e o e

mo toru

« e o o
¥iiece

Nevybusné provedeni Boucherotova motoru . .

Virové kotvy

® o o o o

e o e .

Rozbdhovd charakteristika momentovd . . . .
I1/2/oc/c Motory trojfdzové s vinutou specielni
II/2/ac/d Indukdni motory synchronisované . . .
Pracovni diagram indukd, synchronniho
Oti8ky 8Xs MOTOTU o o o'c o ¢ o s
Toliv§ moment SI - motord . « . . .
P¥ikon SI- motoru .
Zédkladni schema spojeni SI-motord .
"1/ Rotor navinut trojfézovd . . . .
2/ Rotor nevinut Avoufdzovd . . . .

PouZitelnost SI-motorh

e« o & o

.

Kompensované tro jfdzové asynchronni

1/ Motor Heylandiv
. 2/ Osnostv motor
- P¥ikon kompensovaného motoru

* o o

« e o + o

kotyou

« e & o & e+ e o

Pou¥itelnost kompensovanyich motoris tFifdz. .
Tednofézové indukdnf MOBOTY + « « + + « & 4
Pouzitelnost jednofdz, motord . . .
Motory @voufézové « o« « ¢ o o o o &
PouZitelnost dvoufdzovych motord .

Kolektorové motory
Jednofézovy seriovy

Komtace o« + « o« o

PYikon o0,
OtdSky . .-
Moment &re e
Uéinnost'q .

.

e o o

kolektor. motor

.

€ o o o
20 o e

e« o e

« o o o

Uéinnikcosy................

PouZitelnost Jednofédz. kolektor.seriového motoru

Strana
79

81
81
81
81

86
86
87
87

89
90
93
93
93
94
94
95
96
97
97
98

99
99

100
101
102
103
103
104
108
108
108
109
110
110
11



| 11)3/«:/1:

- 474 -

Repulsni motor jednofdzovy « « o « o o « .
Vektorovy diagram napéti a proudu . . . .

Pi#ikon revulsniho motoru Ty et

‘Pou¥itelnost repusnich motortt . . . . . .

Dvo jity jednofdzovy kolektorovy motor . .

I1/3/o¢/b/2 Jednofdzovy repulsni kompensovany motor s

11/3/oc/c

I11/3/ /3

III/ O rozbdhu /roztédeni/ a dobZhu /zastavovéni/

hmot .

buzenim /Vinter-Eichberg-Latour/ . . . .

Jednofézovy kolektorovy motor derivadni
/6" Tototovim buzZensm/ ts il c . a0 o

Tro jfdzové motoryfkolektorové « . . . . . .
A/ BeTIOVE siinie lveiis Bi el e i st i
Pi#ikon tro jfdz. kolektor, motoru seriového
BTN & & o by N b e e B B
WOIONL oo scall o s Lottt 0 0 iglne B g aa s Tl
Poysitelnomtng i sie fs st oo i o
b/ Tro jfdz. kolektor. motor derivadni . .

funkece: koY eltoXUll s & eiloite o, o dein e o

17: Nepo jeni ‘5hatoroye: 2 oo e iy

2/ Napojeni rotorové /Schrage/ . . . .

V1iv kolisdni nepdti na chod trojfédz. kolektor.

deriv, motori e o
i#ivka cos A A G S
ESinbeny - 0 /W0, et TSR
otz telmaat. =0 e T L S e iy et e

Pfehledné srovnédni charakteristik rychlosti
hlavnich béZnych druhd motort . . . . . .

Boid ke, 0 0 6 ‘& 8@ % 8 o ¢ o le; o F-e"llegt W

e Momelitrratizend n s o iRl et e e S ey
1/ pracovni stroje s konstant. vykonem . . .

2/ pracovni stroje s Konstant. momentem . ..

II, Moment hnaciht motoru . ¢« « « o ¢ ¢ & « « &
III, Hmoty, které nutno urychliti . . . . . . . .
Integrélni kiivka kiivky /-gg-/:r/n/ $ ¥t
Uryohluifel w¥kon v . e o orac o iale s eis

.

.

.

.

.

.

rotujicizch

.

Strana
111
113
113
115
115

116

kil
119
119
120
120
120
121
122
1223
122
122

125
126
127
128

128

130
130
131
131
131
152
133
134



Strana

L1050 T YT o e O L SRS e DR R SV P T |
Préape . UZIte0ncHO SVFRODN . Iy “oiie o v o v 4 Sl anany 134
_Vikon zryéhlujiciho PEANEN TR S SOgNS Snrle, TEirieny 135
PPAGENEIVKOVENG- TIKORU “ 175 & v v . ¢ o e % o oi% . 6% 138
BYHLCRE I DRADAGY ITOZDARN = o e e e e T et WO b 136
1/ s dobou ne dosti jasn® omezenou . . . . . . . .- 1386
2/ s dobou rozbdhu ostie VYREZENOU o o + ¢ o o« o 137
PPiklad rozbshu a stanoveni doby rozbdhu . . . . . 138
Grafické YesSeni rozbshu elektromotoru v . . . . . 141

T3 hlavni Eypy. /aruhy/ TogbBhul o eis v lite e 146

Befteni rozb3hovich voméri u cukrovarnické centri-
fugy /odstBFEAAVEY/ ¢ T v e e s d s de o0 s 0 ete 146

Zastavovdnl motoru; Volny ‘dobeh: 1. . o o ¢ 5 o o s 151
Zvoln¥né zastavovdni MOtOTU o « o o o o o o o o & 154
Zrychlené zastavovéni mOtOTU o eo ¢ o« 20 o o o o o 154

Obdobi brzd&ni neb volného dob&hU . o« v o o « « s 156

IV. V3eobecné o regulaci rychlosti elektromotorfy « « + « o o 158
O vagul el PUoRlaatl 0 w0t o0 U SR vie e e el e e e S 158
1/ Jak§ mi \del %Adand regulace rychlosti . . . . . . . . 159
2/ Je 74dand regulace otodek motoru bezpodminedn& nutnou? 161

3/ Je nutna regulace rychlosti motoru nebo jsou moZny
a piripustny mech. znlsoby regul. nebo zmd&ny rychlosti? 162

4/ Jaky se %434 rozsah regulace a jakd je pii tom regu-
dgehiehareklePAsBllcatn S o ot o e e e ey 163

5/ Jakd mi, nebo mi%e byti resulace po strédnce presnosti,
rychiostiy Semaoebl fan s [ St st SRS LS e 166

6/ Jaké podminky, poZadavky kladou se na obsluhu regulace? 167
7/ Klade sqhéha ne pouZiti normdl. motoTU? . . . . . . . 168
Sestaveni nejdtleZit&jSich zplsobl regﬁlace rychlosti
/obratek/ elektromotori Pl AP IR S A ST e e 168
Ste jnosm¥rné motory / k disvosici stejnosmdrnéd si%/ . . . 168
Stejnosmérné motory / k disposici trojféz, sit/ . . . . . 169
Bro JLAZoVE THAUKSAL MONOPY "y (s ¢ < 4 o - 1o o ‘s, 6t 0. 169
Trojfdzové kaskddy o« ¢ « o o ¢ o ¢ o & palsee LTS 170
Tro J£4707é kolektoTové MOBOTY o o « « o o o o o o o o o o 170
Jednoféiové kolekTorovs MOTOXY. "o aiificie s oie e v a e = 170
¥ M GenS Lol tRBERtOTh b e b e B R e e W 171

Motory na proud stejnosmdrny .« o ¢ o ¢ o o o 0 0 e e 0 e . 172



- 476 -

Strana

UL RS PR P RANR RS S s i e B TR R e e D@y T
g T L A SRR S e Sl R R RS PR  T e,
Stanoveni stupnl spouft¥ciho 0dPOTU .+ .« 4 . . . . . . . 174

B/ Regulace obrdtek v chodu MOtOTU o o o o o o « o « » o« . 176
ZnENot  aVOTKOVEN0 - NAPELL -y voite & ohie e e v oatre iatte s oer 177

o€/ pred¥azenym 0APOTOM s viasie ine T ole st . s <. 277
/8/cZmEnon napati izare Jell e v s ane

ZmEnoy. silotoku P fbuzenim/a s vl il o s o o . 209

c/ Zastaveni motoru /stejnosm&r. seriového/ . . . . . . . . 180
Brzdéni: AT AR SRS s S D S A R SR R e s R e T
06/ SBroant. Ao 0ADOTN, s L b ik L Mot e TR SRS e oAt

Stanoveni brzdicich odporov§ch stupnd . . . . . . . 181

P¥iklad brzdéni /stejnosmér. seriov. motoru/ - -
BOGOADOYUN o 5267 o0 o lsieiiletels Biloi v ot e dan o tid el o b s STBT

B/ Brzd¥ni stejnosmér. seriov. motorem do sitd
PR DRI/ G e i e s e % e ek s e e e 5 190

74/ Brzd&ni seriovim motorem protiproudem na proud
BEE RO EME PR S0 s s S R S S e e e e LR
o

D/ Obrédceni chodu /reversace/ stejnosm&rného motoru
BERIOVENM s e te o d aife wteis a e iee g e e e & LOS

Zm¥nou sméru proudu v kotvé /prevojenim kotvy/ . . . . 193

I/2 Steinosmirné motory. Aexrivadnd &'y i ‘o e e e eie 8o e e 194
4/ Spou$téni /urdeni odpor. spoudtdcich stupnf/ . .. . . . 194

Priklad urdeni velikosti odpor. stupni pro spouftdni
derivi motornay Setiimtupnieh & (. i s i e eitaiin e 6 e e 1B

ReSeni procentovym ZpUsobem « ¢ o « o o .o o o o « o . 198
15 n B R SR B S e e R s e B s - T

B/ Regulace obrdtek deriv. motort na proud stejnosmérny . 203
Znénou Em R A TR iy e e e e iy e Ve e e el e e SOD
55 0 A R R R S N R T i R LI 0| -

: Spojeni Ward+loonardovo o s o s 4 ¢ o o o o 6 o % o o o 20?

Svojeni a protispojeni hlavniho motoru s piidevnym
dynamem /StrOJem/ « « + ¢ 4 4 ¢ 4 e v o e 0 e 00 0. . 209

R, AT o S S e B P A K
Piriklad derivad. mot. pro regulaci zménou e e e e o211

Princip regulace rychl. stejnosm. motord pouzitim
mPiZzkové *izenjch usméranaéﬂ R D R S &



- 477~

C/ Zastavovéni ste jnosmér, deriv. motort . . .
BOaBORE o g e S T LT e el e e et e
oC/Bpzdsnt o tadparl Sl L L e
/3/ Brzd¥nf vekuperacf . . <« . . . . . . .
29 Brzdini protiproudeM . . . .+ . . o o o

D/ Reversace stejnosmérného deriv, motoru . .

i/s Kompoundni ste jnosm&rné motory . . . . . .
A/ Srvoustdni B/ Regulace rychlosti v chodu
G/ 2R taYOVART Lo ST o s e el ae e e res
DYAET S e e SR R S P e

II/ Motory na proud stPidavie o o o o o o « «

1/ Synchronni motory trojfézové . . .« « . . . .
A/iSpouEtdntin e L it e S e
e/ Roztddeni motort . . . . . . . . . ..
Vykon roztéddeciho motoru « « o+ « o «. .

Postup pPi spouftdni /synchronisaci/ .

.

oo

b/ Vliastnim asynchr. momentem /redukovanym napdtim/.
Vykon a typ spoustdeiho transformitoru . . . . . . .

Schema svojeni a postup p¥i spoustini .C.

Korndorferova metoda spoustsni synchronnfch motori

Spoudtdni synchr., motort spoustdnim napdjeciho
CERAPRUOTN. . Lh N N e U e e e e e

B/ Regulace otofek synchronnich motori . . .
C/ Zastaveni synchronniho motoru . . « . « .
D/ Reversace synchr.motorfl ... s o o« o o o &
Dvoufézové synchr. MmOtOTY « o o ¢ ¢ s o o o o
Jednofédzové synchr, motory . . « « « . .
II/2 Asynchronni indukdni motoTy « « « « « o « & &
OO ST dLBBONE S f s i e st T e e s ealte
a/-Broudlnwd b i o, ol s
A/ SpoudtEni. L aliecaieieie el et ek
Klossliv vzteh pro k¥ivku M /s/ . . . .
Charakt, provozni stavy asynchr. motord

Priklady rozb&hu motoru asynchr. s motoru

Stanoveni odpor. stupli spouftdcich - podet
QVElINoat - s ch v a e e e e T e

Postup p¥i stanoveni odporovich stuphi spoust.

POStUP Y PTAXY 6 o o va 6% 4 8 e e a

o .

Strana
218
218
218 -
220
220
221

221
222
222
223
223
" 223
223
223
224
224
226
230
231
235

- 236
236
237
237
237
237
237
237
237
237
238
239
241

243
245
249



- 478 -

B/ Regulace otddek v chodu u asynchronnich rotort
e TebibA TR A (R S o S R - kR i e e

1/

ZMENoY  OUDOTU. W TOBOTI s i o' de -5 7 o Fere boiins ol ol onl o e
Uréeni odporovych stupnii pro reculsci otddek o . . .
MBI A ADOGEN POT o el el o Sitah s el ATy e s
Dvé vinuti s riznfm podtem POLE o o « 4 o 4 4 0 . .
Jedno vinuti pfepinatelné na dva podty rSlt o . o

Resulace otolek tro jfézovich asynchronnich motord
krou?

Zkovich kaskddnim spojenim dvou asynchronnich
motore neb kaskddnim ‘sno jeninm tro jf4zovich motori s
Al lea b NG e S N e e T S R

Asvnchronnls kaskédae s 50 it sa il (iains el i ey

Rorvloce otéddek asynchronnich motort jich swojenim
dotkaskady: s jinymil abro Ji0r S0 0 oGl e ns aiel ahoate

Vysvétleni zpisobl price reguladnich soustroji ke
kontinudlni regulaci otddek asynchronnich motori a k
piipadné soudasné kompensaci féze /udinniku cos ¢ /.
Rozdilent=leasiaa o5 oo fai i i SO BT St g,
a/. Tro jfizovd-ste jnosmérnd kaskdda Kriimerova . . .

b/ Trojfdzovd kaskdda s tro jfédzovim pomocnim
rotorem kolektorovym /BBC-Scherbius/ . « « « o &

¢/ ¥Kaskddy s motorgenerdtorem: /ste jnosmérnym-
trojfaZovym /SE=HBy and/ e e e e e

/ kaskéda s motorgencrdtorem tro jfdzovim-
tro jfdzovim /BBC-Scherbius/ « « ¢« o o « « . .

Repulauce otidek aswvnehr, trojfdzovich motort zminou
SRS BT T e B AT LRSS BN R U S QT

Srovnédni b&%nych /nejlastdji u¥ivenich/zpisobil
regulace otddek trojfdzovich motort /obr.202a,b/ .

C/ Zastaveni trojfdzovich motorl krou¥kovich « « « o« « o

BY2A8nd o oole. e 50 shra eretin ot iNe e Rl 11T, Tl Tev{ A LSRR

20/ Brzasnl d0>00DOTU = o o. iesis i s lbients % sille ) o> Nrul s
B/ Brzasns rekuperact o v v .o o ol o o eileie Ve e

¢/ Brzd¥ni protiproudem . . . . . . .

Brzdné charakteristiky /kfivky n=¢/M/ / . . . . .
Konstrukce brzdnych charakteristik . . . . . . . .

é} Brzdéni v jednofdzovém spojeni . . . . « . . . ..

&/

2/
&

Brzddni 8ema MOLOTY o o o .o s oo s % s 6 o 86 ¢ o

Brzd&ni nesymetrickym svojenim fazi
/3en.Jeden Motor HBO/IE . Lot te s e st et

Brzddni stejnosmdrnym proudem . . « « « « « ¢ o o

267
270
271

277

279

280

280

282

283
283
283
283
285
288
288
291
293

294
295



- 479 -
; 8trana
D/ Reversace fobrédceni chodu/. . . « . « « 4 « « o o o o 297

o¢/b Rizeni trojfdzovjych asynchromnich motord
s obydejnou kotvou nakrdtko .+ « « o « ¢ o o - 298

(o s IR oh by iR R A e L e R S B e S R
Moment a proud p¥i spoufténi kimotord . . . . . . . . 299
1/ Spoustini k<motori odporem ve statoru . . . . . . 300

2/ Spoudténi trojfdzovich kimotori spoudtdeim
transformétorem/autotransformitorem/ o+ + o« + « o« » 302

3/ Spouiténi trojfdzovich k-motori prepinadem ;
zZ A—= A e = )

Spousténi motoru se specielni kotvou nakrétko
BoucheTo R s o o o ) o 0 o 0 i@ ca @ o @ e e de e (el e & e 008

T¥sledky md¥eni rozbihu k‘motord a Boucherot-motort ., 308

Poznédmky ke spoustdni /rozb&hu/ motori s kotvou
Boucherotovou /dvouklecovou/ « « o « « o o « o o o » 309

1/ Normiing, b&Zné provedeoni « « « s o6 o s 5 & e, N0,

2/ Rozb&hové charakteristiky M/n, resp. S/ Bouchero-
tovych motord pfizpﬁ§oban§oh E rozbdhovym pomérim
u vytahl /vytahové B-motory/ « ¢« o « o o o » o o 313

3/ Motory v textilnich pohonech . o o o « « o o + « o O5l4
4/ Bimotory Dro DONON DUMP o « o o s o o ¢ « o0 o 0 318
Spou§téni motori s kotvou virovoq: e o s ESY'G
Poznédmky k rozbdhu motorl s kotvou virovou . . . . . 318

Rozbshové kitlvky trojfédzovych motori s kotvou nak rédt-
ko s riznymi tvary vodidld v rotoru . . . . ¢« & . . . 323

A/Spousténi trojfdzovych, asynchronnich motord s kotvou
nakrétko /neb s kotvou Boucherotovou, neb s kotvou ,
virovou/ spouStEci spodkoUu « o ¢ ¢ o 0 0 0 .. 0 . o 329

B/ Regulace oto8ek motori s kotvou nakrétko,
- BoucheTotovou 8 WIIrovOU « ¢ o ¢ o o o o » ¢« o o o » o 332

Zm&na /resulace/ otodek ﬁpravpu dvou motord v
JednS lostPe f0eTIIkoN/ iie & -6 &5 s 5% 8 6. e BB

0/ Zastaveni motord s kotvou nakrdtko « + « o o & o . . 334

D/ Reversage motord B kotvou nakrdtko . . . . . . . . . 334
II/2/c Trojfdzové motory s kotvou vinutou, ale specielni

bez krouZkl /kotvy s automatickjym spouiténim/ . . . . 334

A/ Spoastant  ae il et S e S T B et en e el LSS EA

Zplisob Fischer-HInnenv . o o o o v o o o o o o o o 335

Automatické spousStini podle Dunkera « o o o o o o o 337

B/ Regulacg otodek v chodu motoru se specielni
/vinutou/ KOBVOU & o i ois wios e s a6 6 o8 8w ael 04D

C/ i Pastavovani o o7 o s 5 30 v % e tee aate oF el e 1045



- 480 -
Strana

D/ REVOIBACE « o o o « o o o o o o » o o o o o o o o 343
II/2/a Trojfdzové indukdni motory synchronlsovand . . . . . 344
A/ "Spoustini
B/ Regulace
C/ Bastaveni
D/ Reversace
II/2/e Kompensovand motoTY tTOJFEAZOVE v o o o o o o o o o o 344

II/2//3 Jednof4zove MOtOTY o o o o o o o o o o s o « o o o o 0Okd
- A/ SpouStEnt o« v s o o o s 6 6 s o 0 s s 0 0 a6 o o 0345
Razeni jJen s t1umivkoU .« + o o o o ¢ o o o o & o 346

Razeni s odporem a tlumivkou .+ « . « & o « + . . 346

Rizeni s kondens4torem .« o « o o o o o o o o o o 347

P#iklad spousSténi jednof. motorku s kondensdtorem 348

SPoJeny ATHO © o o & o e w00l ie v w0 e woe & 549

B/ Regulace 0toB36K o« o ¢ ¢ « o« « o ¢« « o v o s o o » 350

Y T N A U NI A LI T RRE SR | |

D/ ROVBISACGE o » o o o v o o o o s ¢ o'a o o s o a o 051

Rizeni dvoufdzovych Motort indukdnich . « o« v o « o 351

I11/3 . Kolektorové motoOTy o « ¢ ¢ o 4 ¢ v v v ¢ o v v o .. 351
€/ 1ednoT4zovE ; 8/ £ 10VE o 4 .o o o oo o o o o 351

A/ SpouStENT s v ‘vie 4w s m B s B e em 6w e s +OOK

B/ Regulace rychlostl v chodl o o «.o o o o o » o o 353

G/ Zastavenl & i 5 s e o se e W G w8 e A e e S0

Brod8nl o o a5 o o9 s 00 4 4w b acw s e oo 0 SO

D/ ReversSac® o o« o o o o # o » o & ¢ ¢ 6 o s o s o 304
I1I/3/0¢/b/1  Repulsni kolektorové motoTY « « « « ¢ « « o« o« o 355
1/ Se statorovim buzenim . . « ¢ ¢ o . oo . o 355

A/ SPOUSEENL o o 4 4 4 4 e 4 e 4 o 4 .. . B55

B/ Regulace otodek v chodu repulsnfch motord 356

O/ Zagtavens « & .5 % s sy v @ e o & & v 357

D/ ReVErsacte o o o+ o o o o s o s o o o o o o 358

I11/3/o¢/v/2 JTednofdzové kolektor. repulsmi motory s
. rotorov.‘,'fmbuzenim‘..-....-.......358

II/5/aC/c -+ Jednofdzové kolektorové derivadni motory X
s rotorovym buzenim « « . . . . ¢ 4 4 4o . . . . 358

11/3//8 Tro jf4zové kolektorové mOtOTY « o« « « » « « . . 358
_ e/ ‘BETIOVE o s L i s is e KaBlwls W e @ s e 008



