OBSAH

U v 0 d L L - e L] L L J L L . L . L - L L] .

nOBti. L » - L] L ] L » [ ] . . L] L] L ]

programovani ., . « « « o o o o o o

. L L] . L

l. Diskrétn{ deterministické procesy . . . . . « « .

l.1l. Viceetapové rozhodovac{ procesy., Princip optimédl=-

L L] - L] -

l.3. Numerické otézky dynamického programovéani

a) Metoda Lagrangeovych multiplikétord . . .

b) Metoda postupnychgaproximac{ .

l.4. Dopravni problém jako \dloha dynamického programo-

van{

BOVARYL o ¢ o ¢ o ¢ o ® » & & & » @

3. Optimalizace v markovskych fetdzefch . . . . . . . .
3.1. Markoveké ret&zce a jejich aplikace na problémy

ekonomického rozhodovdn{ . . . . .
3.2, Iterain{ metoda nalezen{ optimdln{

Zévgr e @& & @& & @ ® 2 B » s B » B »
B O BTR;: 5 s & &

Peaspopwue c © 6 6 6 06 6 06 06 06 0 & o
SUBMBAIrY . .o« ¢ ¢ ¢ 06 ¢ 06 06 0 0 0 o
Zusanmenfassunege.. .« .

Réﬂun‘--.---'-------

strategie

l.2. Optimdlni rozdéleni zdrojd jako udloha dynamického

L]

2., Diskrétn{ stochastické dlohy dynamického programovéani
2.1. Pfiklady prvych dvou typd stochastickych udlaoh

2¢2. Sekvenin{ stochastickd uloha dynamického progra-

Str.

13
23
26

27

32
38
38

44
22

22
25

60

62
63
64
65



