Brno

g LT

o 6

1. ¢éast stkript ,,Konstrukce pistovych spalovacich motort“ pojednévé
o kinematice klikového hridele o silach vyvozenych tlakem plynu a si-
lach setrvaénych, ptisobicich v klikovém ustroji. Dale jsou probrany zpl-
soby redukce hmoty ojnice a vysledné sily zatézujici ¢epy klikového hri-
dele. Souhrnné je uvedena metoda tzv. ,,Dynamického vypoétu klikového
ustroji“.

V kapitole ,,Vyvazovani“ je pojednano o analyze vyvazZenosti motorti a
zpusobech jejich vyvazovani. Torzni kmiténi klikovych hiidelti je zpra-
covano ve veétsim rozsahu nez se prednasi. Je zde probran zpusob vypoctu
jak vlastniho, tak i vynuceného kmitani hrideld, coz miize byt vyuZzito pri
zpracovani ro¢nikovych a diplomovych projekti.
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V pPedchézejici kapitole byly zjistovdny jednotlivé
sily vyvolané tlakem plynd a pohybem &4st{f klikowvého
dstroji. V této ééstl mdme za kol provést souhrn® t.zv.
" Dynamicky vypodet k1ikového datrojfi ".

Tento ukol Je mo%no YeXit dvéma zplsoby. V?poétovou
metodou - tabulkov®, nebo metodou graficko - poZetnf.

V principu jsou obé metody tém&F shodné. Zvolme metodu
druhow pro jejf lep3{f nédzornost ( viz 1it.[2] )e

Vychédzime z indikdtorového diagramu, ktery je bud
pfimo sejmut z motoru, pripadné urden na zéklad& tepel-
ného vypodtu motoru. .

Jak je patrno z obr. 22.1., je nutno nejprve stano-
vit prdbdh sfly od tlaku plyni Fz a vysledné s{ly setr-
vaéné,FS v zdvislosti na 1hlu otoleni klikového hi‘fde-
le o . Soudtem stanovime pribZh vysledné sily na pist

F; . Tuto sflu je nutno déle rozloZit na jednotlivé
sloZky a to
: - sflu v ojnici Fo:
- sflu ptsobfci na sténu védlce FNz

= sflu tangencidlni FT;
jak je uvedeno v kap.l obr. 13-1l. Daléi postup je uveden
v nésledujicich odstaveciche.
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