CONTENTS

s Edilor’s Preface . . . . « & o v sih o s v ow s e s e e w e A A e vii
BRSO - o v o b e e R e w BRTE S R B RN e T ek ix
CHAPTER 1. GENERALIZED ANALYSIS OF MOTION. . . . . . . . . . .. 1
Ll ARSI LONOINIE ;. » . v v 5 v & % 6% 9 B F B P N B W e s 1
1.2. Analysisof Molion - . . . = « s 4% Sy m 5 & somen ab s 5k PR . 3
1.3. Incremental Form of Equations of Motion . . . . . . . . . . . . . .. -
Lk MammMateis . . . o . i < v 2 b e owm o omos mow w s oe s e s o 5
B TR MR : « o5 5 s ite s e e B s W d TR m 3 B E R % B 6
TR R B 10
1.7. Numetical Solution TechIquies . o « « « » « 5 & + © = © « « & & 0 o 11
1.8. Convergence and ACCUTACY . . . . . . ¢ v ¢« o & o o o o o & o o s & 14
1.9. Automatic Incrementation Procedures . . . . . . . . . . . . .. ... 15
1.10. Time Integration of Incremental Equations of Motion . . . . . . . . . . 18
CHAPTER 2. TRANSFER MATRIX METHOD — LINEAR APPROACH . . . 23
21 PusieCOnOME ; « 5 « = 5 % 5w @ E M F B S HosH s EE e Wy 23
2.2. Algorithm of the Method . . . . . . . . . . . . . . . . . .. ... 25
2.3. Techniques for Deriving Transfer Matrices . . . . . . . . . . . . . .. 47
2.4. Thinwalled Beam Substructure . . . . . . . . . . . . . . . . . . .. 53
25 GIBEEEE. v 5 o w e e ow wml R RO A R R R 68
26 PlaneSobmirocture . . o 4 5 5 m'e w8 m a m & B F B 0w B w s e ow w o 75
27. SHELSUDEUCEINE . « v « s v & 8 B a2 w A w h s & w R R A BB 83
28. Corrugated Sheet Substructure . . . . . . . <+ = « « ¢« « & s o 3 o s 91
2.9. Direct Time-Integration Methods . . . . . . . . . . . . . . . . . .. 94
2.10. Problem of Numerical Difficulties . . . . . . . . . . . . . . . . ... 97
CHAPTER 3. FETM-METHOD — NONLINEAR APPROACH . . . . . . . . . 100
31. Introductory Remarks . . . . . . . . . . . ¢ ¢ o ¢ v ¢ v 4 v 0w . 100
32 PevdoForesTochmigue . « - <« »« ¢ « s 0 o0 « & % 24 & % & @ % % 8 101
3.3. Mixed Discretization in Space . . . . . . . . . . . . ... ... 103
34. Algorithm of FETM-Method . . . . . . . . . . . ... ... ... 105
3.5. Vectorization Technique . . . . . . . . . . . . . .« . . ... ... 107
3.6 Nonlinear Substructures . . . . . . . . . « ¢ ¢ =« « ¢ s o o & 5+ + o 108
3.7 Avttacy sl EINMELONE . . + v o s v s 6 8w on e U E F w3 w 123
3.8. Mixed Discretization in Time . . . . . . . . . . . . . . . .. ... 125



vi Contents
39. NonlinearInteractions . . . . . . . & & & = 5 6 s 5« 5w 5% s = = 132
3.10. Structural Synthesis and Optimization . . . . . . . . . . . . . . . .. 141
CHAPFTER 4. APPLICATIONS . « « ¢ ¢ o 6 5.5 s s v 0 0 30w 5 & & & 5 @ & 145
81, Specilled TOPMS . ; o o 5 o 5 v 5 % % 6 & Bd o Bk 3 & a5 4 145
4.2. Thinwalled Beams . . . . . . . . . . . . . . . . .. .. ... .. 145
4.3. Corrugated and Sandwich Panels . . . . . . . . . . . . .. ... .. 150
L R R T e T T YTy 153
A9, CUVEASYMEM 5 5 5 « & 5 5 % % ® & % % 5 & % & % & 5 4 % & & u = 160
4.6. Elastic-Plastic Behaviour . . . . . . . . . . . . . ... ... ... 161
4.7. Nonlinear Interrelations . . . . . . . . . . . . . . ... ... ... 163
g8 AoEIBMIE REBOONIE : + « o 5 5 & 6 5 o o & o % 5 & & % & 5 5 @ & & 166
49. Stability and Post-Buckling Response . . . . . . . . . . . . . . . .. 168
BA0 UPEMIBAON « - o « v 5 @ 5 56 6 8w e E E w e EE B 176
CHAPTER . CONCLUBIONE . . & : s 5 s 5 5 5 o 4 3@ 6 3.5 5 8 6 5 % m 179
CATALOGUE OF TRANSFER MATRICES . . . . . . . . . . . . .. .. .. 181
NOTATION . . . . ¢ v v s v s wom s B0 5 o s 8 8 8 © o 96 & « & 5§ 4 234
BEYEBENUES . « ¢ o v's b B0 % B b b 5o o8 2% 8 6 5% § 5 & 5 ot 5 s o 236

..............................



