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Tato skripta slouzi ke studijnim ucCelim studenti obord Mefici a fidici technika a
Biomedicincky technik (Biomedicinsk4 technika). Text této kapitoly vznikl pfevazné na
zékladé firemni dokumentace systému Enterprize architekt, ktery bude pouzivéan ve cvienich
v téchto piedmétech. Z této dokumentace jsou prevzaty také obrazky a schémata, které nebyly
piekreslovany a prevadény do Cestiny, ve nékterych pfipadech je proveden pfeklad nékterych
termin v ramei vysvétlujiciho textu k obrdzku, v jednodussich ptipadech se spoléhdme na
zékladni znalost anglického jazyka, kterou ma student ziskat studium tohoto jazyka v ramci
studijnich planti oboru.



