Obsah
1 UVOD

1.1 Formulace problému.................. A R T R
1.2 Soutasny stav pmblcnmuk} a pi‘mos d:scnaéni PRAGE e temsvrs Nnatmaasmiss s

2 TAKAGI-SUGENO FUZZY MODELOVANI A RiZENI

2.1 Takagi-Sugeno fuzzy modely .. SR R s ]
2.2 Paralelné distribuovana kompcm.doe a PDC regul.uor
2.3 Stavovy fuzzy observer...

3 PODMINKY STABILITY V T-S FUZZY REGULACNICH SYSTEMECH ...... 9

3.1 Kvadraticka stabilita T-S fuzzy systému .. TR
3.2 Analyza stability systémii se stavovym PDC fizenim .
3.3 Analyza stability systému s observerem ..

4 METODA ARPDC PRO ZVYSENI KVALITY ROBUSTNIHO RIZENI......... 13
4.1 Analyza stability systému s ARPDC Azenim ...........ocoooveiiniiniiiiniiiiesienssnees 14
5 NAVRH PDC REGULATORU A OBSERVERU ..........cooovvvoveieonerreseorseesni. 15

6 KRITERIALNI FUNKCE PRO VYPOCET MIRY NASAZENI ROBUSTNIHO
ADPTIMALNIHO REGUEATORY coscvisssvsaniwassissssisssmomssisssssssssrons 16

6.1 Vypocet vahovych koeficientii jednotlivych PDC reguldtorii ... 16
7 METODIKA NAVRHU RIDICIHO ALGORITMU ARPDC .........cooovvvvrin. 18

8 EXPERIMENTALNI OVERENI ALGORITMU ......coo.oovevviiioivnrcosiienesesienon, 19

8.1 Navrh reguldtori, observeru a kriteridlng funkce .........oovocevvcvnoeccncccerccvecnneens 19
8.2 vlastnosti regulace jednotlivych regulAton ...........ccooovieieiieiscseeee e
3.3, Iutemelace regulatoria ARPDIC HZan. ... ..o s il i isins i il s ibos
84 Vysledky simulaci...
8.4.1 Odezvy stavov H’.}? Vehcm
8.4.2 Analyza robustnosti a hra!rfv reguface
8.4.3  Regulace pri rusivém vstupnim s:gnai’u
8.4.4  Viiv parametri kriteridalni funkce.... “
8.4.5 Estimace stavii a regulace s odhjnymt poéatec‘mmf podn.‘mlxam.' PRTPRRRTET. .

SITANERM o Somu Sl by it Lo LU e s 2T

TOETEERATEUIRA s s s s v o s oo s G i s s b sy 30
CURRICULUM VETAE oo s i s i i sl S v minsnins 31



